
ARLINGTON COUNTY, VIRGINIA 
OFFICE OF THE PURCHASING AGENT 

2100 CLARENDON BOULEVARD, SUITE 500 
ARLINGTON, VIRGINIA 22201 

 
NOTICE OF CONTRACT AMENDMENT 

 

TO:     ADT, LLC 

            6931 Vista Pkwy. N. Suite 16 

            West Palm Beach, FL 33411 

 

DATE ISSUED: March 18, 2019 

CONTRACT NO: 19-214-ITB-LW 

CONTRACT TITLE: Monitoring Services for 

Security Systems for 

Various ACG Facilities 
 AMENDMENT NO:           ___9________________________ 
 
  

THIS IS A NOTICE OF A CONTRACT AMENDMENT AND NOT AN ORDER.  NO WORK IS AUTHORIZED UNTIL THE VENDOR 
RECEIVES A VALID COUNTY PURCHASE ORDER ENCUMBERING CONTRACT FUNDS. 

 
The contract documents consist of the terms and conditions of AGREEMENT No. 19-214-ITB-LW including any attachments or 
amendments thereto. 
 
EFFECTIVE DATE: June 16, 2021 
EXPIRES: April 30, 2022 
COMMODITY CODE(S): 83834, 90678, 91067,92584, 93673, 99022, 99046, 99050 
LIVING WAGE: Y  
 
ATTACHMENTS: 
AMENDMENT No. 9 
 
EMPLOYEES NOT TO BENEFIT: 
NO COUNTY EMPLOYEE SHALL RECEIVE ANY SHARE OR BENEFIT OF THIS CONTRACT NOT AVAILABLE TO THE GENERAL PUBLIC. 

  
 

VENDOR CONTACT:   John Grab VENDOR TEL. NO.:  (443) 677-1900 

EMAIL ADDRESS: johngrab@adt.com 

 

  

COUNTY CONTACT:   Tsehay Lightfoot, DES, FMB 

COUNTY CONTACT EMAIL: tlightfoot@ARLINGTONVA.US 

COUNTY TEL. NO.: (703) 228-7593 

 
 

 
PURCHASING DIVISION AUTHORIZATION 

 

_Sy Gezachew_____  Title Procurement Officer___ Date July 8, 2021         

mailto:johngrab@adt.com
mailto:tlightfoot@ARLINGTONVA.US


 
  
 
 
 
 
 
 
 



  

R
E

V
IS

E
D

 S
C

H
E

D
U

L
E

 A
 -

 E
Q

U
IP

M
E

N
T

 L
IS

T
, 

A
C

PD
 R

E
M

O
T

E
 A

N
D

 M
O

B
IL

E
 C

A
M

E
R

A
S 

V
ar

io
us

 L
oc

at
io

ns
 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
on

/R
em

ar
ks

 

C
C

TV
 

8 
C

am
er

as
 

P
el

co
 

S
ar

ix
 

M
ob

il
e 

tr
ai

le
rs

 
10

 
C

am
er

as
 

P
el

co
 

S
ar

ix
 

V
ar

io
us

 e
xt

er
io

r 
po

le
s.

 B
oo

m
 li

ft
 r

eq
ui

re
d.

 

A
C

P
D

 W
ar

eh
ou

se
 

27
04

 S
 O

ak
la

nd
 S

tr
ee

t 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

on
/R

em
ar

ks
 

In
tr

us
io

n 

1 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
60

 
 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

74
12

G
V

4 
 

4 
M

ot
io

n 
B

os
ch

 
IN

S
-A

P
 S

er
ie

s 
 

6 
D

C
 

S
en

tr
ol

 
10

7
6/

8
 

 

O
th

er
 

1 
B

at
te

ry
 

U
lt

ra
te

ch
 

U
T

 1
27

0 
 

A
IR

PO
R

T
 P

L
A

Z
A

 
27

11
 J

ef
fe

rs
on

 D
av

is
 H

ig
hw

ay
 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
on

/R
em

ar
ks

 

In
tr

us
io

n 

1 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
60

 
 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

84
12

 
 

3 
M

ot
io

n 
B

os
ch

 
IN

S
-A

P
 S

er
ie

s 
 

4 
D

C
 

S
en

tr
ol

 
10

7
6/

8
 

 

O
th

er
 

1 
B

at
te

ry
 

U
lt

ra
te

ch
 

U
T

 1
27

0 
 

A
R

G
U

S 
H

O
U

SE
 

15
27

 C
la

re
nd

on
 B

ou
le

va
rd

 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

on
/R

em
ar

ks
 

In
tr

us
io

n 

2 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
55

 
 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

74
12

6 
S

pr
in

kl
er

 C
lo

se
t 

1 
ID

S 
M

ag
nu

m
 A

le
rt

 
10

0B
LK

/1
00

BL
KD

L 
S

pr
in

kl
er

 C
lo

se
t 

6 
D

C
 

S
en

tr
ol

 
S

R
-1

08
5 

 

C
C

T
V

 
1 

D
V

R
 

P
el

co
 

D
SS

R
V

 

4 
A

G
R

E
EM

EN
T 

N
O

. 1
9-

21
4-

IT
B

-L
W

 
A

M
E

N
D

M
E

N
T

 N
O

. 



5 
A

G
R

EE
M

EN
T 

N
O

. 1
9-

21
4-

IT
B

- 
L

W
 A

M
E

N
D

M
E

N
T

 N
O

. 

   

 
16

 
C

am
er

a 
N

/A
 

N
/A

 
 

O
th

er
 

1 
B

at
te

ry
 

U
lt

ra
te

ch
 

U
T

 1
27

0 
S

pr
in

kl
er

 C
lo

se
t 

 
A

R
L

IN
G

T
O

N
 A

R
T

S 
C

E
N

T
E

R
 

35
50

 W
ils

on
 B

ou
le

va
rd

 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

on
/R

em
ar

ks
 

EA
C

 
3 

R
ea

de
r 

H
ID

 
N

/A
 

U
se

s 
B

os
ch

 I
D

S
 p

an
el

 

  

In
tr

us
io

n 

3 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
60

 
 

3 
E

xp
an

de
r 

B
os

ch
 

D
81

28
D

 
M

ec
ha

ni
ca

l R
oo

m
 

3 
E

xp
an

de
r 

B
os

ch
 

D
92

10
B

L
C

 
M

ec
ha

ni
ca

l R
oo

m
 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

94
12

G
 

M
ec

ha
ni

ca
l R

oo
m

 
6 

M
ot

io
n 

B
os

ch
 

IN
S

-A
P

 s
er

ie
s 

 

11
 

D
C

 
S

en
tr

ol
 

10
7

6/
8

 
 

C
C

TV
 

1 
D

V
R

 
P

el
co

 
D

SS
R

V
 

 

 

4 
C

am
er

a 
A

na
lo

g 
A

na
lo

g 
A

na
lo

g 

  

O
th

er
 

1 
T

im
er

 
A

lt
ro

ni
x 

60
62

 
M

ec
ha

ni
ca

l R
oo

m
 

1 
P

ow
er

 S
up

pl
y 

A
lt

ro
ni

x 
A

L
40

0U
L

M
 

M
ec

ha
ni

ca
l R

oo
m

 
1 

P
ow

er
 S

up
pl

y 
A

lt
ro

ni
x 

M
O

M
5_

S
 

M
ec

ha
ni

ca
l R

oo
m

 
1 

P
ow

er
 S

up
pl

y 
L

oc
kn

et
ic

s 
51

0 
S

er
ie

s 
M

ec
ha

ni
ca

l R
oo

m
 

2 
B

at
te

ry
 

U
lt

ra
T

ec
h 

U
T

 1
27

0 
M

ec
ha

ni
ca

l R
oo

m
 

3 
In

te
rc

om
 

V
ik

in
g 

C
-1

00
0A

 
 

 
A

R
L

IN
G

T
O

N
 C

H
IL

D
C

A
R

E
 C

E
N

T
E

R
 

19
15

 N
 U

H
L

E
 S

T
 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
on

/R
em

ar
ks

 
O

th
er

 
1 

T
el

ec
om

 F
ir

e 
A

la
rm

 
TB

D
 

TB
D

 
F

ir
e 

A
la

rm
 L

in
e 

M
on

it
or

in
g 

 
A

R
L

IN
G

T
O

N
 M

IL
L

 C
O

M
M

U
N

IT
Y

 C
E

N
T

E
R

 
90

9 
S

ou
th

 D
in

w
id

di
e 

S
tr

ee
t 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
on

/R
em

ar
ks

 

 

EA
C

 

2 
W

or
ks

ta
ti

on
 

A
nd

ov
er

 
C

on
ti

nu
um

 v
. 1

.9
4 

SP
1 

A
dm

in
 O

ff
ic

e 
2 

EA
C

 
A

nd
ov

er
 

N
C

2 
96

80
 

G
1 

T
el

ec
om

, 4
th

 F
lo

or
 D

at
a 

R
oo

m
 

2 
P

ow
er

 S
up

pl
y 

A
nd

ov
er

 
A

C
-6

5 
 

42
 

IO
U

 
A

nd
ov

er
 

A
C

-1
 

 



6 
A

G
R

EE
M

EN
T 

N
O

. 1
9-

21
4-

IT
B

- 
L

W
 A

M
E

N
D

M
E

N
T

 N
O

. 

   

 
2 

O
u

tp
ut

 
A

nd
ov

er
 

D
O

-2
0 

 

2 
E

le
va

to
r 

A
nd

ov
er

 
D

M
-2

0 
 

C
C

TV
 

1 
D

V
R

 
S

en
ec

a 
D

at
a 

M
eg

aR
A

ID
 

 

33
 

C
am

er
as

 
P

el
co

 
 

 

  
In

tr
us

io
n 

4 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
60

 
 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

94
12

G
V

2 
 

2 
M

ot
io

n 
B

os
ch

 
D

S
77

8 
 

21
 

M
ot

io
n 

B
os

ch
 

D
88

35
 

 

9 
D

C
 

S
en

tr
ol

 
27

07
 

 

 
O

th
er

 
2 

U
P

S
 

A
PC

 
P

ro
 1

50
0 

 

6 
B

at
te

ry
 

U
lt

ra
T

ec
h 

U
T

 1
27

0 
 

3 
In

te
rc

om
 

V
ik

in
g 

C
-1

00
0A

 
 

 
A

R
L

IN
G

T
O

N
 P

U
B

L
IC

 S
C

H
O

O
L

S 
M

A
IN

T
E

N
A

N
C

E
 D

E
PA

R
T

M
E

N
T

 
27

70
 S

ou
th

 T
ay

lo
r 

St
re

et
 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
on

/R
em

ar
ks

 

 
EA

C
 

1 
EA

C
 

A
nd

ov
er

 
N

C
2 

96
80

 
D

at
a 

C
lo

se
t 

1 
P

ow
er

 S
up

pl
y 

A
nd

ov
er

 
A

C
 8

5-
U

 
D

at
a 

C
lo

se
t 

3 
IO

U
 

A
nd

ov
er

 
A

C
-1

 
G

at
e 

P
ed

es
ta

l 

O
th

er
 

 
P

ow
er

 S
up

pl
y 

A
lt

ro
ni

x 
A

L
30

0U
L

X
B

 
G

at
e 

P
ed

es
ta

l 
4 

B
at

te
ry

 
U

lt
ra

T
ec

h 
U

T
 1

27
0 

 

 
A

R
T

 B
us

 L
ig

ht
 M

ai
nt

en
an

ce
 F

ac
il

it
y 

32
01

 S
 E

ad
s 

St
re

et
 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
on

/R
em

ar
ks

 
EA

C
 

1 
EA

C
 

A
nd

ov
er

 
N

C
 9

94
0 

 

EA
C

 
1 

P
ow

er
 

A
nd

ov
er

 
A

C
 8

5-
U

 
 

EA
C

 
22

 
IO

U
 

A
nd

ov
er

 
A

C
-1

 
 

EA
C

 
1 

P
ow

er
 

A
nd

ov
er

 
A

C
 8

5-
U

 
 

C
C

T
V

 
13

 
C

am
er

as
 

A
xi

s 
M

-s
er

ie
s 

S
om

e 
ca

m
er

as
 r

eq
ui

re
 a

 b
oo

m
 li

ft
 t

o 
ac

ce
ss

. 
C

C
T

V
 

20
 

C
am

er
as

 
P

el
co

 
S

ar
ix

 
S

om
e 

ca
m

er
as

 r
eq

ui
re

 a
 b

oo
m

 li
ft

 t
o 

ac
ce

ss
. 

O
th

er
 

1 
E

m
er

ge
nc

y 
ph

on
e 

 
N

/A
 

F
lo

or
 2

 s
ta

ir
w

el
l 



7 
A

G
R

EE
M

EN
T 

N
O

. 1
9-

21
4-

IT
B

- 
L

W
 A

M
E

N
D

M
E

N
T

 N
O

. 

   

A
R

T
 B

us
 S

at
el

li
te

 P
ar

ki
ng

 F
ac

ili
ty

 
26

30
1 

S
hi

rl
in

gt
on

 R
oa

d 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

on
/R

em
ar

ks
 

 
EA

C
 

1 
EA

C
 

A
nd

ov
er

 
N

C
2 

96
80

 
 

1 
P

ow
er

 
A

nd
ov

er
 

A
C

 8
5-

U
 

 

2 
IO

U
 

A
nd

ov
er

 
A

C
-1

 
In

cl
ud

es
 w

ir
el

es
s 

re
ce

iv
er

s 
fo

r 
a 

ga
te

. 
C

C
T

V
 

4 
C

am
er

as
 

A
xi

s 
P

-s
er

ie
s 

B
oo

m
 li

ft
 n

ee
de

d 
fo

r 
al

l. 

 
A

R
T

 H
ou

se
 3

 
29

00
 S

 E
ad

s 
St

re
et

 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

o
n/

R
em

ar
ks

 

 
EA

C
 

1 
EA

C
 

A
nd

ov
er

 
N

C
2 

96
80

 
 

1 
P

ow
er

 
A

nd
ov

er
 

A
C

 8
5-

U
 

 

1 
IO

U
 

A
nd

ov
er

 
A

C
-1

 
 

  
In

tr
us

io
n 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

81
12

 
 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

94
12

G
V

3 
 

1 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
60

 
 

9 
M

ot
io

n 
B

os
ch

 
10

78
C

N
 

 

2 
D

C
 

S
en

tr
ol

 
D

91
27

T
 

 

 
A

U
R

O
R

A
 H

IL
L

S 
C

O
M

PL
E

X
 

73
5 

S
ou

th
 1

8th
 S

tr
ee

t 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

on
/R

em
ar

ks
 

  
In

tr
us

io
n 

2 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
60

 
 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

74
12

G
 

E
le

ct
ri

c 
R

oo
m

 
10

 
M

ot
io

n 
B

os
ch

 
IN

S
-A

P
 S

er
ie

s 
 

5 
D

C
 

S
en

tr
ol

 
10

7
6/

8
 

 

5 
D

C
 

S
en

tr
ol

 
25

00
 S

er
ie

s 
 

O
th

er
 

1 
B

at
te

ry
 

P
ow

er
S

on
ic

 
P

S
-1

27
0 

S
1 

E
le

ct
ri

c 
R

oo
m

 

 
B

A
R

C
R

O
FT

 S
PO

R
T

S 
C

O
M

PL
E

X
 

42
00

 S
ou

th
 F

ou
r 

M
ile

 R
un

 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

on
/R

em
ar

ks
 

EA
C

 
1 

EA
C

 
N

or
th

er
n 

T
D

 4
21

9 
E

le
ct

ri
c 

R
oo

m
 



8 
A

G
R

EE
M

EN
T 

N
O

. 1
9-

21
4-

IT
B

- 
L

W
 A

M
E

N
D

M
E

N
T

 N
O

. 

   

 

In
tr

us
io

n 

1 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
55

 
M

ai
n 

E
nt

ra
nc

e 
1 

ID
S 

B
os

ch
 

D
74

12
G

V
3 

E
le

ct
ri

c 
R

oo
m

 
10

 
M

ot
io

n 
B

os
ch

 
IN

S
-A

P
 S

er
ie

s 
 

12
 

D
C

 
S

en
tr

ol
 

S
R

-1
08

5 
 

C
C

TV
 

1 
D

V
R

 
P

el
co

 
N

/A
 

O
ff

ic
e 

St
or

ag
e 

4 
C

am
er

a 
N

/A
 

N
/A

 
 

 
O

th
er

 
1 

P
ow

er
 S

up
pl

y 
A

lt
ro

ni
x 

A
L

40
0U

L
X

 
E

le
ct

ri
c 

R
oo

m
 

1 
P

ow
er

 S
up

pl
y 

A
lt

ro
ni

x 
S

M
P

5 
E

le
ct

ri
c 

R
oo

m
 

4 
B

at
te

ry
 

U
lt

ra
te

ch
 

U
T

 1
27

0 
E

le
ct

ri
c 

R
oo

m
 

 
B

A
R

C
R

O
FT

 S
P

O
R

T
S 

C
O

M
PL

E
X

 R
es

tr
oo

m
 A

cc
es

s 
by

 T
en

ni
s C

ou
rt

s 
42

00
 S

ou
th

 F
ou

r 
M

ile
 R

un
 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
on

/R
em

ar
ks

 

  
O

th
er

 

1 
P

ow
er

 S
up

pl
y 

A
lt

ro
ni

x 
A

L
30

0U
L

P
D

4 
 

1 
C

el
lu

la
r 

N
et

w
or

k 
M

od
ul

e 
(L

te
) 

B
ri

vo
 

B
-O

A
-C

N
M

1-
Z

1 
 

 
1 

O
na

ir
 A

C
S

30
0 

IP
 d

oo
r 

co
nt

ro
ll

er
 w

it
h 

W
iF

i &
 B

L
E

 
fo

r 
up

 to
 tw

o 
(2

) 
re

ad
er

s.
 R

eq
ui

re
s 

Po
E

 o
r 

12
vd

c 
L

in
 

 B
ri

vo
 

 B
-A

C
S3

00
-E

 
 

 
2 

R
dr

, R
p4

0,
 M

ul
ti

cl
as

s,
 S

e 
E

, L
f S

td
, H

f S
td

/S
io

/S
eo

s,
 

48
5H

dx
, P

ig
, B

lk
, S

td
-1

, A
/V

 O
ff

, O
sd

p 
V

2,
 O

pt
 

H
ID

 
92

0P
T

PN
E

K
00

0F
C

 
 

 
2 

L
oc

kn
et

ic
s S

ec
ur

it
y 

L
oc

kn
et

ic
s A

lu
m

in
um

 R
E

X
 B

ut
to

 
SC

H
L

A
G

E
 

63
1A

L
 

 

 
1 

18
/4

 S
T

R
 C

M
P/

F
T

6 
H

on
ey

w
el

l 
W

G
-3

11
55

51
2-

 
 

 
1 

22
/6

 S
T

R
 O

A
S

 C
L

2 
H

on
ey

w
el

l C
ab

le
 

W
G

-3
20

65
51

2-
 

 

 
 

2 
Se

cu
ri

tr
on

 M
ag

na
lo

ck
 C

or
p 

M
68

0E
bd

x-
62

8 
M

68
0E

bd
x-

62
8 

E
co

m
ag

 W
/B

on
d,

D
oo

r A
nd

 R
ex

 
Sa

tin
 A

lu
m

 C
le

ar
 

 S
ar

ge
nt

 
 M

68
0E

B
D

X
-6

28
 

 

 
2 

L
-Z

 B
R

A
C

K
E

T
 F

O
R

 M
A

G
60

0 
M

A
G

L
K

 
W

 B
O

X
 T

E
C

H
 

Z
B

R
A

C
K

60
0 

 

 
1 

B
A

T
T

E
R

Y
, S

L
A

,1
2V

,7
.5

A
H

 
Y

U
A

 
N

P
7.

5-
12

 
 

 
1 

C
on

du
it

, c
on

ne
ct

or
s,

 a
nd

 a
cc

es
so

ri
es

 
M

is
c 

N
/A

 
 

 
B

A
R

C
R

O
FT

 S
PO

R
TS

 C
O

M
PL

EX
 

R
es

tr
oo

m
 A

cc
es

s 
by

 S
oc

ce
r 

F
ie

ld
s 

42
00

 S
ou

th
 F

ou
r 

M
il

e 
R

un
 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
on

/R
em

ar
ks

 
O

th
er

 
1 

P
ow

er
 S

up
pl

y 
A

lt
ro

ni
x 

A
L3

00
U

LP
D

4 
 



9 
A

G
R

EE
M

E
N

T
 N

O
. 1

9-
21

4-
IT

B
-L

W
 

A
M

E
N

D
M

E
N

T
 N

O
. 

   

 
1 

C
el

lu
la

r 
N

et
w

or
k 

M
od

ul
e 

(L
te

) 
B

ri
vo

 
B

-O
A

-C
N

M
1-

Z
1 

 

 
1 

O
na

ir
 A

C
S3

00
 IP

 d
oo

r c
on

tr
ol

le
r w

ith
 W

iF
i &

 B
L

E
 

fo
r 

up
 to

 tw
o 

(2
) 

re
ad

er
s.

 R
eq

ui
re

s 
Po

E
 o

r 1
2v

dc
 

L
in

 

 B
ri

vo
 

 B
-A

C
S3

00
-E

 
 

 
2 

R
dr

, R
p4

0,
 M

ul
ti

cl
as

s,
 S

e 
E

, L
f S

td
, H

f S
td

/S
io

/S
eo

s,
 

48
5H

dx
, P

ig
, B

lk
, S

td
-1

, A
/V

 O
ff

, O
sd

p 
V

2,
 O

pt
 

H
ID

 
92

0P
T

PN
E

K
00

0F
C

 
 

 
1 

18
/4

 S
T

R
 C

M
P/

F
T

6 
H

on
ey

w
el

l 
W

G
-3

11
55

51
2-

 
 

 
1 

22
/6

 S
T

R
 O

A
S

 C
L

2 
H

on
ey

w
el

l C
ab

le
 

W
G

-3
20

65
51

2-
 

 

 
1 

B
A

T
T

E
R

Y
, S

L
A

,1
2V

,7
.5

A
H

 
Y

U
A

 
N

P
7.

5-
12

 
 

 
1 

C
on

du
it

, c
on

ne
ct

or
s,

 a
nd

 a
cc

es
so

ri
es

 
M

is
c 

N
/A

 
 

 
B

uc
k 

P
ro

pe
rt

ie
s 

1
 

14
25

 N
 Q

ui
nc

y 
S

tr
ee

t 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

on
/R

em
ar

ks
 

 
In

tr
us

io
n 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

94
12

G
V

4 
 

1 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
60

 
 

5 
D

C
 

S
en

tr
ol

 
10

76
/8

 
P

er
im

et
er

 d
oo

rs
 

 
B

uc
k 

P
ro

pe
rt

ie
s 

2
 

14
29

 N
 Q

ui
nc

y 
S

tr
ee

t 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

on
/R

em
ar

ks
 

 
In

tr
us

io
n 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

74
12

G
V

4 
 

1 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
60

 
 

6 
D

C
 

S
en

tr
ol

 
10

7
6/

8
 

P
er

im
et

er
 d

oo
rs

 

 
B

uc
k 

P
ro

pe
rt

ie
s 

3
 

14
35

 N
 Q

ui
nc

y 
S

tr
ee

t 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

on
/R

em
ar

ks
 

 

In
tr

us
io

n 

1 
ID

S 
A

D
T 

S
af

ew
at

ch
 3

00
0 

F
A

C
P

 r
oo

m
 

1 
K

ey
pa

d 
A

D
T 

S
af

ew
at

ch
 3

00
0 

 

2 
M

ot
io

n 
A

D
T 

 
 

3 
D

C
 

S
en

tr
ol

 
10

7
6/

8
 

 



10
 

A
G

R
EE

M
E

N
T

 N
O

. 1
9-

21
4-

IT
B

-L
W

 
A

M
E

N
D

M
E

N
T

 N
O

. 

    

B
uc

k 
P

ro
pe

rt
ie

s 
4

 
14

39
 N

 Q
ui

nc
y 

S
tr

ee
t 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
on

/R
em

ar
ks

 

 

In
tr

us
io

n 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

94
12

G
V

4 
FA

C
P

 r
oo

m
 

1 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
60

 
 

10
 

M
ot

io
n 

B
os

ch
 

 
 

6 
D

C
 

S
en

tr
ol

 
10

7
6/

8
 

 

 
C

EN
TR

A
L 

LI
B

R
A

R
Y

 
10

15
 N

 Q
U

IN
C

Y
 S

T
R

E
E

T
 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
on

/R
em

ar
ks

 

 
EA

C
 

1 
EA

C
 

L
en

el
 

L
N

L
-2

22
0 

 

1 
P

ow
er

 
L

if
e 

Sa
fe

ty
 

F
PO

 s
er

ie
s 

 

4 
IO

U
 

L
en

el
 

L
N

L
-1

32
0 

 

  

In
tr

us
io

n 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

81
12

 
 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

74
12

G
 

 

4 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
55

 
 

3 
D

ur
es

s 
 

 
 

10
 

M
ot

io
n 

B
os

ch
 

 
 

16
 

D
C

 
S

en
tr

ol
 

22
02

 
 

 
C

C
TV

 
5 

C
am

er
as

 
P

el
co

 
S

ar
ix

 
 

9 
C

am
er

as
 

A
xi

s 
P

-s
er

ie
s 

 

1 
D

V
R

 
P

el
co

 
D

S-
SR

V
 

H
os

te
d 

in
 C

ou
nt

y 
N

O
C

 

  

O
th

er
 

4 
B

at
te

ry
 

U
lt

ra
T

ec
h 

U
T

 1
27

0 
 

2 
P

ow
er

 
A

lt
ro

ni
x 

A
L

40
0U

L
X

 
 

1 
P

ow
er

 
E

SD
 

P
D

M
-8

 
 

1 
P

ow
er

 
A

lt
ro

ni
x 

P
D

M
-5

 
 

2 
E

M
 P

ho
ne

 
V

ik
in

g 
E

-1
60

0-
45

A
 

 

2 
In

te
rc

om
 

A
ip

ho
ne

 
 

 



11
 

A
G

R
EE

M
EN

T 
N

O
. 1

9-
21

4-
IT

B
- 

L
W

 A
M

E
N

D
M

E
N

T
 N

O
. 

   

C
he

rr
yd

al
e 

L
ib

ra
ry

 
21

90
 N

or
th

 M
ili

ta
ry

 D
ri

ve
 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
o

n/
R

em
ar

ks
 

 

In
tr

us
io

n 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

81
12

G
2 

FA
C

P 
ro

om
 

1 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
60

 
 

6 
M

ot
io

n 
B

os
ch

 
 

 

2 
D

C
 

S
en

tr
ol

 
10

76
/8

 
 

 
C

L
A

R
E

N
D

O
N

 H
O

U
SE

 
31

41
 1

0th
 S

tr
ee

t 
N

or
th

 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

o
n/

R
em

ar
ks

 

 

In
tr

us
io

n 

2 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
55

 
 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

74
12

 
 

4 
M

ot
io

n 
B

os
ch

 
IN

S
-A

P
 s

er
ie

s 
 

4 
D

C
 

S
en

tr
ol

 
10

7
6/

8
 

 

O
th

er
 

2 
B

at
te

ry
 

U
lt

ra
T

ec
h 

U
T

 1
27

0 
 

 
C

O
U

R
T 

 S
Q

U
A

R
E 

W
ES

T 
14

00
 N

or
th

 U
hl

e 
S

tr
ee

t 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

on
/R

em
ar

ks
 

  
EA

C
 

1 
W

or
ks

ta
ti

on
 

A
nd

ov
er

 
C

on
ti

nu
um

 v
. 1

.9
4 

SP
1 

 

 

1 
EA

C
 

L
en

el
 

L
N

L
-2

22
0 

B
as

em
en

t t
el

ec
om

 r
oo

m
 

1 
P

ow
er

 
L

if
e 

Sa
fe

ty
 

F
PO

 s
er

ie
s 

B
as

em
en

t t
el

ec
om

 r
oo

m
 

12
 

IO
U

 
L

en
el

 
L

N
L

-1
32

0 
B

as
em

en
t t

el
ec

om
 r

oo
m

 
2 

E
le

va
to

r 
L

en
el

 
L

N
L

-1
20

0 
P

en
th

ou
se

 
2 

E
le

va
to

r 
L

en
el

 
L

N
L

-1
30

0 
P

en
th

ou
se

 

 

In
tr

us
io

n 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

81
12

 
B

as
em

en
t 

te
le

co
m

 r
oo

m
 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

74
12

G
 

B
as

em
en

t t
el

ec
om

 r
oo

m
 

4 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
55

 
 

16
 

D
C

 
S

en
tr

ol
 

22
02

 
 

 
C

C
TV

 
5 

C
am

er
as

 
P

el
co

 
S

ar
ix

 
 

9 
C

am
er

as
 

A
xi

s 
P

-s
er

ie
s 

 

1 
D

V
R

 
P

el
co

 
D

S-
SR

V
 

H
os

te
d 

in
 C

ou
nt

y 
N

O
C

 
O

th
er

 
4 

B
at

te
ry

 
U

lt
ra

T
ec

h 
U

T
 1

27
0 

 



12
 

A
G

R
EE

M
EN

T 
N

O
. 1

9-
21

4-
IT

B
- 

L
W

 A
M

E
N

D
M

E
N

T
 N

O
. 

   

 
2 

P
ow

er
 

A
lt

ro
ni

x 
A

L
40

0U
L

X
 

 

1 
P

ow
er

 
E

SD
 

P
D

M
-8

 
 

1 
P

ow
er

 
A

lt
ro

ni
x 

P
D

M
-5

 
 

2 
E

M
 P

ho
ne

 
V

ik
in

g 
E

-1
60

0-
45

A
 

 

2 
In

te
rc

om
 

A
ip

ho
ne

 
 

 

 
CO

U
R

TH
O

U
SE

 P
LA

ZA
/B

O
ZM

A
N

 B
U

IL
D

IN
G

 
21

00
 C

la
re

nd
on

 B
ou

le
va

rd
 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
on

/R
em

ar
ks

 

   
EA

C
 

1 
EA

C
 

A
nd

ov
er

 
N

C
2 

96
80

 
9th

 F
lo

or
 T

el
ec

om
 R

oo
m

 
1 

P
ow

er
 S

up
pl

y 
A

nd
ov

er
 

A
C

 8
5-

U
 

9th
 F

lo
or

 T
el

ec
om

 R
oo

m
 

8 
IO

U
 

A
nd

ov
er

 
A

C
-1

 
9th

 F
lo

or
 T

el
ec

om
 R

oo
m

 
1 

W
or

ks
ta

ti
on

 
A

nd
ov

er
 

C
on

ti
nu

um
 v

. 1
.9

4 
SP

1 
C

H
P 

N
O

C
 

1 
EA

C
 

A
nd

ov
er

 
N

C
2 

96
80

 
C

H
P 

N
O

C
 

1 
P

ow
er

 S
up

pl
y 

A
nd

ov
er

 
A

C
 8

5-
U

 
C

H
P 

N
O

C
 

1 
IO

U
 

A
nd

ov
er

 
A

C
-1

 
C

H
P 

N
O

C
 

   
In

tr
us

io
n 

82
 

D
ur

es
s 

B
ut

to
n 

 
 

66
 o

n 
2nd

 F
lo

or
, 1

6 
on

 3
rd

 F
lo

or
 

5 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
60

 
2nd

 F
lo

or
 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

V
94

12
G

V
2 

2nd
 F

lo
or

 
6 

M
ot

io
n 

B
os

ch
 

V
ar

io
us

 
2nd

 F
lo

or
 

2 
D

C
 

S
en

tr
ol

 
10

7
6/

8
 

2nd
 F

lo
or

 
16

 
D

ur
es

s 
B

ut
to

n 
 

 
3rd

 F
lo

or
 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

74
12

 
 

 

 

C
C

TV
 

1 
D

V
R

 
P

el
co

 
D

S-
SR

V
 

 

35
 

C
am

er
as

 
P

el
co

 
S

ar
ix

 
 

1 
D

V
R

 
P

el
co

 
D

S-
SR

V
 

H
os

te
d 

in
 C

ou
nt

y 
N

O
C

 
7 

C
am

er
as

 
P

el
co

 
S

ar
ix

 
 

   
O

th
er

 

1 
P

ow
er

 S
up

pl
y 

A
dc

or
 

H
E

R
O

 1
2V

D
C

-2
A

M
P

 
C

H
P 

N
O

C
 

1 
P

ow
er

 S
up

pl
y 

A
lt

ro
ni

x 
S

M
P

5 
C

H
P 

N
O

C
 

1 
U

P
S

 
A

PC
 

P
ro

 1
50

0 
C

H
P 

N
O

C
 

1 
P

ow
er

 S
up

pl
y 

E
ag

le
-P

ic
he

r 
C

F
-1

2V
7.

2 
C

H
P 

N
O

C
 

1 
R

el
ay

 
L

in
ea

r 
D

X
R

-7
01

 
C

H
P 

N
O

C
 

1 
P

ow
er

 S
up

pl
y 

A
lt

ro
ni

x 
A

L
60

0U
L

X
 

9th
 F

lo
or

 T
el

ec
om

 R
oo

m
 

1 
U

P
S

 
A

PC
 

R
S

15
00

 
9th

 F
lo

or
 T

el
ec

om
 R

oo
m

 



13
 

A
G

R
EE

M
EN

T 
N

O
. 1

9-
21

4-
IT

B
- 

L
W

 A
M

E
N

D
M

E
N

T
 N

O
. 

   

 
6 

B
at

te
ry

 
U

lt
ra

te
ch

 
U

T
 1

27
0 

2 
on

 2
nd

 F
lo

or
, 2

 o
n 

3rd
 F

lo
or

, 2
 in

 9
th

 F
lo

or
 

T
el

ec
om

 
  

CO
U

R
TS

/P
O

LI
CE

 B
U

IL
D

IN
G

 
14

25
 N

 C
ou

rt
ho

us
e 

R
oa

d 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

on
/R

em
ar

ks
 

 
In

tr
us

io
n 

11
 

D
ur

es
s 

B
ut

to
n 

 
 

F
lo

or
 8

 
1 

K
ey

pa
d 

B
os

ch
 

D
12

60
 

F
lo

or
 7

 
1 

ID
S 

B
os

ch
 

D
V

94
12

G
V

2 
F

lo
or

 7
 

 
C

ul
tu

ra
l A

ff
ai

rs
 B

ui
ld

in
g 

37
00

 S
ou

th
 F

ou
r 

M
ile

 R
un

 D
ri

ve
 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
on

/R
em

ar
ks

 

 
EA

C
 

1 
EA

C
 

A
nd

ov
er

 
N

C
 9

94
0 

 

1 
P

ow
er

 
A

nd
ov

er
 

A
C

 8
5-

U
 

 

2 
IO

U
 

A
nd

ov
er

 
A

C
-1

 
 

 

ID
S 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

94
12

G
V

4 
 

1 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
60

 
 

13
 

M
ot

io
n 

S
en

tr
ol

 
10

78
C

N
 

 

16
 

D
C

 
B

os
ch

 
D

91
27

T
 

 

O
th

er
 

3 
P

an
ic

 b
ut

to
ns

 
S

en
tr

ol
 

30
40

-W
 

W
el

ln
es

s 
ar

ea
 

D
E

PA
R

T
M

E
N

T
 O

F 
PA

R
K

S 
A

N
D

 R
E

C
R

E
A

T
IO

N
 (

D
PR

) 
B

U
IL

D
IN

G
 

27
00

 T
ay

lo
r 

St
re

et
 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
on

/R
em

ar
ks

 

 EA
C

 

1 
E

A
C

 
A

nd
ov

er
 

N
C

 9
94

0 
 

1 
P

ow
er

 
A

nd
ov

er
 

A
C

 8
5-

U
 

 

4 
IO

U
 

A
nd

ov
er

 
A

C
-1

 
 

  In
tr

us
io

n 

6 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
60

 
 

2 
ID

S 
B

os
ch

 
D

94
12

G
 

E
le

ct
ri

c 
R

oo
m

 
24

 
M

ot
io

n 
B

os
ch

 
IN

S
-A

P
 s

er
ie

s 
 

12
 

D
C

 
S

en
tr

ol
 

22
02

 
 

34
 

D
C

 
S

en
tr

ol
 

10
7

6/
8

 
 

C
C

T
V

 
1 

D
V

R
 

P
el

co
 

D
S-

SR
V

 
 



14
 

A
G

R
EE

M
E

N
T

 N
O

. 1
9-

21
4-

IT
B

-L
W

 
A

M
E

N
D

M
E

N
T

 N
O

. 

   

 
21

 
C

am
er

a 
P

el
co

 
S

ar
ix

 
 

1 
U

P
S

 
D

ir
ec

tU
P

S 
 

E
le

ct
ri

c 
ro

om
 

O
th

er
 

6 
B

at
te

ry
 

U
lt

ra
T

ec
h 

U
T

 1
27

0 
E

le
ct

ri
c 

ro
om

 

 
D

E
T

E
N

T
IO

N
 C

E
N

T
E

R
 

14
35

 N
 C

ou
rt

ho
us

e 
R

d 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

o
n/

R
em

ar
ks

 

 Fi
re

 P
an

el
 

 
1 

 TB
D

 
 TB

D
 

 TB
D

 
 

 
D

A
W

SO
N

 T
E

R
R

A
C

E
 

21
33

 N
 T

af
t S

t 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

o
n/

R
em

ar
ks

 

 Fi
re

 P
an

el
 

 
1 

 TB
D

 
 TB

D
 

 TB
D

 
 

C
C

T
V

 
TB

D
 

TB
D

 
TB

D
 

TB
D

 
 

E
Q

U
IP

M
E

N
T

 B
U

R
E

A
U

 
27

01
 S

ou
th

 T
ay

lo
r 

St
re

et
 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
on

/R
em

ar
ks

 

 
EA

C
 

1 
EA

C
 

A
nd

ov
er

 
N

C
2 

96
80

 
E

le
ct

ri
c 

R
oo

m
 

1 
P

ow
er

 
A

nd
ov

er
 

A
C

 8
5-

U
 

E
le

ct
ri

c 
R

oo
m

 
13

 
IO

U
 

A
nd

ov
er

 
A

C
-1

 
E

le
ct

ri
c 

R
oo

m
/G

at
e 

pe
de

st
al

/W
as

h 
B

re
ak

 R
oo

m
 

  
In

tr
us

io
n 

3 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
60

 
 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

74
12

G
 

E
le

ct
ri

c 
R

oo
m

 
10

 
M

ot
io

n 
B

os
ch

 
IN

S
-A

P
 s

er
ie

s 
 

32
 

D
C

 
S

en
tr

ol
 

22
02

 
 

12
 

D
C

 
S

en
tr

ol
 

10
7

6/
8

 
 

C
C

T
V

 
27

 
C

am
er

as
 

A
xi

s 
V

ar
io

us
 

S
ci

ss
or

s 
an

d 
bo

om
 li

ft
 n

ee
de

d 
fo

r 
se

ve
ra

l 
ca

m
er

as
. 

 

O
th

er
 

1 
P

ow
er

 
A

lt
ro

ni
x 

A
L

40
0U

L
X

 
 

1 
P

ow
er

 
A

lt
ro

ni
x 

M
O

M
5_

S 
 

1 
U

P
S

 
A

PC
 

R
S

 1
50

0 
 

6 
B

at
te

ry
 

U
lt

ra
T

ec
h 

U
T

 1
27

0 
 

E
T

H
A

N
 A

L
L

E
N

 P
U

M
PI

N
G

 S
T

A
T

IO
N

 
44

51
 N

or
th

 G
le

be
 R

oa
d 



   

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
o

n/
R
em

ar
ks

 
EA

C
 

1 
EA

C
 

A
nd

ov
er

 
C

X
 9

70
2 

 

  
In

tr
us

io
n 

1 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
60

 
 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

74
12

G
 

 

3 
M

ot
io

n 
B

os
ch

 
IN

S
-A

P
 s

er
ie

s 
 

1 
D

C
 

S
en

tr
ol

 
22

02
 

 

1 
D

C
 

S
en

tr
ol

 
10

7
6/

8
 

 

C
C

TV
 

1 
C

am
er

a 
 

 
 

1 
D

V
R

 
P

el
co

 
D

S-
SR

V
 

H
os

te
d 

in
 C

ou
nt

y 
N

O
C

. 

 
O

th
er

 
1 

P
ow

er
 

A
lt

ro
ni

x 
A

L
T

V
24

17
75

U
L

 
 

1 
U

P
S

 
A

PC
 

R
S

 1
50

0 
 

3 
B

at
te

ry
 

U
lt

ra
T

ec
h 

U
T

 1
27

0 
 

 
FA

IR
L

IN
G

T
O

N
 C

O
M

M
U

N
IT

Y
 C

E
N

T
E

R
 

33
08

 S
ou

th
 S

ta
ff

or
d 

S
tr

ee
t 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
o

n/
R
em

ar
ks

 

 
EA

C
 

1 
EA

C
 

A
nd

ov
er

 
N

C
 9

90
0 

T
el

ec
om

m
 r

oo
m

 
1 

P
ow

er
 

A
nd

ov
er

 
A

C
 8

5-
U

 
T

el
ec

om
m

 r
oo

m
 

20
 

IO
U

 
A

nd
ov

er
 

A
C

-1
 

T
el

ec
om

m
 r

oo
m

 

 

In
tr

us
io

n 

1 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
60

 
 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

94
12

G
V

2 
T

el
ec

om
m

 r
oo

m
 

38
 

M
ot

io
n 

B
os

ch
 

IN
S

-A
P

 s
er

ie
s 

 

20
 

D
C

 
S

on
itr

ol
 

10
7

6/
8

 
 

  
O

th
er

 

1 
In

te
rc

om
 

A
ip

ho
ne

 
1 

D
R

 
 

1 
P

ow
er

 
A

la
rm

-S
af

 
P

L
S

-1
20

25
-B

O
4-

U
L

 
 

2 
P

ow
er

 
A

lt
ro

ni
x 

A
L

60
0U

L
M

 
 

1 
U

P
S

 
T

ri
pp

L
it

e 
O

m
ni

V
S

10
00

 
 

7 
B

at
te

ry
 

U
lt

ra
T

ec
h 

U
T

 1
27

0 
 

 
FA

IR
LI

N
G

TO
N

 C
O

M
M

U
N

IT
Y

 C
EN

TE
R

 
R

E
ST

R
O

O
M

 
A

C
C

E
SS

 3
30

8 
S.

 S
T

A
FF

O
R

D
 S

T
 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
on

/R
em

ar
ks

 

O
th

er
 

1 
P

ow
er

 S
up

pl
y 

A
lt

ro
ni

x 
A

L
30

0U
L

P
D

4 
 

1 
C

el
lu

la
r 

N
et

w
or

k 
M

od
ul

e 
(L

te
) 

B
ri

vo
 

B
-O

A
-C

N
M

1-
Z

1 
 

15
 

A
G

R
EE

M
EN

T 
N

O
. 1

9-
21

4-
IT

B-
LW

 
A

M
E

N
D

M
E

N
T

 N
O

. 9
 



16
 

A
G

R
EE

M
EN

T 
N

O
. 1

9-
21

4-
IT

B
- 

L
W

 A
M

E
N

D
M

E
N

T
 N

O
. 

   

 
 

1 
O

na
ir

 A
C

S3
00

 IP
 d

oo
r c

on
tr

ol
le

r w
ith

 W
iF

i &
 B

L
E

 
fo

r 
up

 to
 tw

o 
(2

) 
re

ad
er

s.
 R

eq
ui

re
s 

Po
E

 o
r 1

2v
dc

 
L

in
 

 B
ri

vo
 

 B
-A

C
S3

00
-E

 
 

 
2 

R
dr

, R
p4

0,
 M

ul
ti

cl
as

s,
 S

e 
E

, L
f S

td
, H

f S
td

/S
io

/S
eo

s,
 

48
5H

dx
, P

ig
, B

lk
, S

td
-1

, A
/V

 O
ff

, O
sd

p 
V

2,
 O

pt
 

H
ID

 
92

0P
T

PN
E

K
00

0F
C

 
 

 
2 

L
oc

kn
et

ic
s S

ec
ur

it
y 

L
oc

kn
et

ic
s A

lu
m

in
um

 R
E

X
 B

ut
to

 
SC

H
L

A
G

E
 

63
1A

L
 

 

 
1 

18
/4

 S
T

R
 C

M
P/

F
T

6 
H

on
ey

w
el

l 
W

G
-3

11
55

51
2-

 
 

 
1 

22
/6

 S
T

R
 O

A
S

 C
L

2 
H

on
ey

w
el

l C
ab

le
 

W
G

-3
20

65
51

2-
 

 

 
 

2 
Se

cu
ri

tr
on

 M
ag

na
lo

ck
 C

or
p 

M
68

0E
bd

x-
62

8 
M

68
0E

bd
x-

62
8 

E
co

m
ag

 W
/B

on
d,

D
oo

r A
nd

 R
ex

 
Sa

tin
 A

lu
m

 C
le

ar
 

 S
ar

ge
nt

 
 M

68
0E

B
D

X
-6

28
 

 

 
2 

L
-Z

 B
R

A
C

K
E

T
 F

O
R

 M
A

G
60

0 
M

A
G

L
K

 
W

 B
O

X
 T

E
C

H
 

Z
B

R
A

C
K

60
0 

 

 
1 

B
A

T
T

E
R

Y
, S

L
A

,1
2V

,7
.5

A
H

 
Y

U
A

 
N

P
7.

5-
12

 
 

 
1 

C
on

du
it

, c
on

ne
ct

or
s,

 a
nd

 a
cc

es
so

ri
es

 
M

is
c 

N
/A

 
 

 
FI

R
E

 S
T

A
T

IO
N

 1
 

50
0 

S
ou

th
 G

le
be

 R
oa

d 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

on
/R

em
ar

ks
 

 
EA

C
 

1 
EA

C
 

L
en

el
 

L
N

L
-2

22
0 

E
le

ct
ri

ca
l C

lo
se

t 
2 

IO
U

 
L

en
el

 
L

N
L

-1
32

0 
E

le
ct

ri
ca

l C
lo

se
t 

1 
P

ow
er

 
L

if
e 

Sa
fe

ty
 

F
PO

 s
er

ie
s 

E
le

ct
ri

ca
l C

lo
se

t 

 
O

th
er

 
1 

P
ow

er
 

A
lt

ro
ni

x 
A

L
60

0U
L

M
 

 

1 
U

P
S

 
A

PC
 

P
ro

 1
50

0 
 

4 
B

at
te

ry
 

P
ow

er
 P

at
ro

l 
S

V
A

 1
07

5 
 

FI
R

E
 S

T
A

T
IO

N
 2

 
48

05
 W

il
so

n 
B

ou
le

va
rd

 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

on
/R

em
ar

ks
 

EA
C

 
1 

EA
C

 
L

en
el

 
L

N
L

-2
22

0 
 

 
1 

P
ow

er
 

L
if

e 
Sa

fe
ty

 
F

PO
 s

er
ie

s 
 

 
4 

IO
U

 
L

en
el

 
L

N
L

-1
32

0 
 

C
C

T
V

 
1 

C
am

er
a 

P
el

co
 

S
ar

ix
 

 

 
O

th
er

 
1 

In
te

rc
om

 
A

ip
ho

ne
 

 
 

1 
P

ow
er

 
A

lt
ro

ni
x 

A
L

60
0U

L
PD

8C
B

 
 

1 
U

P
S

 
A

PC
 

P
ro

 1
50

0 
 



17
 

A
G

R
EE

M
EN

T 
N

O
. 1

9-
21

4-
IT

B
- 

L
W

 A
M

E
N

D
M

E
N

T
 N

O
. 

   

 
4 

B
at

te
ry

 
P

ow
er

 P
at

ro
l 

S
V

A
 1

07
5 

 

FI
R

E
 S

T
A

T
IO

N
 3

 
41

00
 O

ld
 D

om
in

io
n 

D
ri

ve
 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
o

n/
R
em

ar
ks

 

 
EA

C
 

1 
EA

C
 

L
en

el
 

L
N

L
-2

22
0 

T
el

ec
om

m
 r

oo
m

 
1 

P
ow

er
 

L
if

e 
Sa

fe
ty

 
F

PO
 s

er
ie

s 
T

el
ec

om
m

 r
oo

m
 

4 
IO

U
 

L
en

el
 

L
N

L
-1

32
0 

T
el

ec
om

m
 r

oo
m

 
C

C
T

V
 

2 
C

am
er

as
 

A
xi

s 
 

 

 

O
th

er
 

1 
P

ow
er

 
A

lt
ro

ni
x 

A
L

40
0U

L
M

 
 

1 
U

P
S

 
A

PC
 

P
ro

 1
50

0 
 

1 
In

te
rc

om
 

T
al

k-
a-

P
ho

ne
 

 
 

4 
B

at
te

ry
 

U
lt

ra
T

ec
h 

U
T

 1
27

0 
 

 
F

IR
E

 S
T

A
T

IO
N

 4
 /
 F

IR
E

 H
E

A
D

Q
U

A
R

T
E

R
S

 
31

21
 1

0th
 S

tr
ee

t 
N

or
th

 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

o
n/

R
em

ar
ks

 

  
EA

C
 

1 
EA

C
 

L
en

el
 

L
N

L
-2

22
0 

B
as

em
en

t 
te

le
co

m
 r

oo
m

 
1 

P
ow

er
 

L
if

e 
Sa

fe
ty

 
F

PO
 s

er
ie

s 
B

as
em

en
t 

te
le

co
m

 r
oo

m
 

4 
IO

U
 

L
en

el
 

L
N

L
-1

32
0 

B
as

em
en

t 
te

le
co

m
 r

oo
m

 
2 

IO
U

 
L

en
el

 
L

N
L

-1
32

0 
4t

h-
fl

oo
r 

fi
re

 i
ns

pe
ct

or
s 

ar
ea

 
1 

P
ow

er
 

L
if

e 
Sa

fe
ty

 
F

PO
 s

er
ie

s 
4t

h-
fl

oo
r 

fi
re

 i
ns

pe
ct

or
s 

ar
ea

 

     
O

th
er

 

1 
In

te
rc

om
 

A
iP

ho
ne

 
Jk

W
-I

P
 

B
as

em
en

t 
te

le
co

m
 r

oo
m

 
1 

P
ow

er
 

A
lt

ro
ni

x 
A

L
40

0U
L

M
 

4t
h-

fl
oo

r 
fi

re
 i

ns
pe

ct
or

s 
ar

ea
 

1 
P

ow
er

 
A

lt
ro

ni
x 

A
L

60
0U

L
A

D
8 

B
as

em
en

t 
te

le
co

m
 r

oo
m

 
1 

P
ow

er
 

A
lt

ro
ni

x 
A

L
T

V
24

41
75

 
4t

h-
fl

oo
r 

fi
re

 
 a

re
a 

1 
P

ow
er

 
A

lt
ro

ni
x 

A
L

T
V

24
41

75
U

C
C

B
 

B
as

em
en

t 
te

le
co

m
 r

oo
m

 
1 

U
P

S
 

A
PC

 
P

ro
 1

50
0 

B
as

em
en

t 
te

le
co

m
 r

oo
m

 
1 

U
P

S
 

A
PC

 
P

ro
 1

50
0 

4t
h-

fl
oo

r 
fi

re
 

 a
re

a 
2 

B
at

te
ry

 
P

ow
er

 P
at

ro
l 

S
V

A
 1

07
5 

B
as

em
en

t 
te

le
co

m
 r

oo
m

 
1 

B
at

te
ry

 
P

ow
er

 S
ys

te
m

s 
P

L
S

-1
20

50
-B

O
3-

U
L

 
B

as
em

en
t 

te
le

co
m

 r
oo

m
 

3 
B

at
te

ry
 

U
lt

ra
te

ch
 

U
T

 1
27

0 
B

as
em

en
t 

te
le

co
m

 r
oo

m
 

4 
B

at
te

ry
 

U
lt

ra
T

ec
h 

U
T

 1
27

0 
4t

h-
fl

oo
r 

fi
re

 
 a

re
a 



18
 

A
G

R
EE

M
EN

T 
N

O
. 1

9-
21

4-
IT

B
- 

L
W

 A
M

E
N

D
M

E
N

T
 N

O
. 

   

FI
R

E
 S

T
A

T
IO

N
 5

 
17

50
 S

ou
th

 H
ay

es
 S

tr
ee

t 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

o
n/

R
em

ar
ks

 

 
EA

C
 

1 
EA

C
 

L
en

el
 

L
N

L
-2

22
0 

T
el

ec
om

m
 r

oo
m

 
1 

P
ow

er
 

L
if

e 
Sa

fe
ty

 
F

PO
 s

er
ie

s 
T

el
ec

om
m

 r
oo

m
 

4 
IO

U
 

L
en

el
 

L
N

L
-1

32
0 

T
el

ec
om

m
 r

oo
m

 
C

C
T

V
 

1 
C

am
er

a 
P

el
co

 
 

S
af

e 
H

av
en

 

 

O
th

er
 

1 
P

ow
er

 
A

lt
ro

ni
x 

A
L

40
0U

L
X

 
T

el
ec

om
m

 r
oo

m
 

1 
P

ow
er

 
A

lt
ro

ni
x 

C
C

T
V

24
41

75
U

L
 

T
el

ec
om

m
 r

oo
m

 
1 

U
P

S
 

T
ri

pp
L

it
e 

O
m

ni
65

0L
C

D
 

T
el

ec
om

m
 r

oo
m

 
3 

B
at

te
ry

 
U

lt
ra

T
ec

h 
U

T
 1

27
0 

T
el

ec
om

m
 r

oo
m

 

 
FI

R
E

 S
T

A
T

IO
N

 6
 

69
50

 L
itt

le
 F

al
ls

 R
oa

d 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

o
n/

R
em

ar
ks

 

 

EA
C

 

1 
EA

C
 

L
en

el
 

L
N

L
-2

22
0 

T
el

ec
om

m
 r

oo
m

 
1 

P
ow

er
 

L
if

e 
Sa

fe
ty

 
F

PO
 s

er
ie

s 
T

el
ec

om
m

 r
oo

m
 

10
 

IO
U

 
L

en
el

 
L

N
L

-1
32

0 
T

el
ec

om
m

 r
oo

m
 

1 
C

am
er

a 
P

el
co

 
 

S
af

e 
H

av
en

 

 

O
th

er
 

1 
P

ow
er

 
A

lt
ro

ni
x 

S
M

P
10

P
M

24
P

8C
B

 
T

el
ec

om
m

 r
oo

m
 

1 
U

P
S

 
A

PC
 

R
S

 1
50

0 
T

el
ec

om
m

 r
oo

m
 

1 
P

ow
er

 
P

ow
er

 S
ys

te
m

s 
P

L
S

-1
20

50
-B

O
3-

U
L

 
T

el
ec

om
m

 r
oo

m
 

6 
B

at
te

ry
 

U
lt

ra
T

ec
h 

U
T

 1
27

0 
T

el
ec

om
m

 r
oo

m
 

 
FI

R
E

 S
T

A
T

IO
N

 7
 

31
16

 S
ou

th
 A

bi
ng

do
n 

St
re

et
 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
o

n/
R
em

ar
ks

 

 
EA

C
 

1 
EA

C
 

L
en

el
 

L
N

L
-2

22
0 

E
ng

in
e 

ba
y 

1 
P

ow
er

 
L

if
e 

Sa
fe

ty
 

F
PO

 s
er

ie
s 

E
ng

in
e 

ba
y 

2 
IO

U
 

L
en

el
 

L
N

L
-1

32
0 

E
ng

in
e 

ba
y 

 

O
th

er
 

1 
P

ow
er

 
A

lt
ro

ni
x 

A
L

60
0U

L
X

B
 

E
ng

in
e 

ba
y 

1 
P

ow
er

 
A

lt
ro

ni
x 

A
S-

P
SS

-M
 

E
ng

in
e 

ba
y 

1 
P

ow
er

 
A

lt
ro

ni
x 

PD
8U

L
C

B
 

E
ng

in
e 

ba
y 

1 
U

P
S

 
A

PC
 

P
ro

 1
50

0 
E

ng
in

e 
ba

y 



19
 

A
G

R
EE

M
E

N
T

 N
O

. 1
9-

21
4-

IT
B

-L
W

 
A

M
E

N
D

M
E

N
T

 N
O

. 

   

 
5 

B
at

te
ry

 
U

lt
ra

T
ec

h 
U

T
 1

27
0 

E
ng

in
e 

ba
y 

 
FI

R
E

 S
T

A
T

IO
N

 8
 

48
45

 L
ee

 H
ig

hw
ay

 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

on
/R

em
ar

ks
 

 
EA

C
 

1 
P

ow
er

 
L

if
e 

Sa
fe

ty
 

F
PO

 s
er

ie
s 

S
ta

ir
w

el
l 

2 
IO

U
 

L
en

el
 

L
N

L
-1

32
0 

S
ta

ir
w

el
l 

1 
EA

C
 

L
en

el
 

L
N

L
-2

22
0 

S
ta

ir
w

el
l 

 

O
th

er
 

1 
P

ow
er

 
A

lt
ro

ni
x 

A
L

60
0U

L
PD

8C
B

 
S

ta
ir

w
el

l 
1 

U
P

S
 

A
PC

 
P

ro
 1

50
0 

S
ta

ir
w

el
l 

4 
B

at
te

ry
 

P
ow

er
 P

at
ro

l 
S

V
A

 1
07

5 
S

ta
ir

w
el

l 
2 

B
at

te
ry

 
U

lt
ra

T
ec

h 
U

T
 1

27
0 

S
ta

ir
w

el
l 

FI
R

E
 S

T
A

T
IO

N
 9

 
19

00
 S

ou
th

 W
al

te
r 

R
ee

d 
D

ri
ve

 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

on
/R

em
ar

ks
 

 
EA

C
 

1 
EA

C
 

L
en

el
 

L
N

L
-2

22
0 

S
C

B
A

 R
oo

m
 

1 
P

ow
er

 
L

if
e 

Sa
fe

ty
 

F
PO

 s
er

ie
s 

S
C

B
A

 R
oo

m
 

4 
IO

U
 

L
en

el
 

L
N

L
-1

32
0 

S
C

B
A

 R
oo

m
 

C
C

TV
 

1 
C

am
er

a 
 

 
S

af
e 

H
av

en
 

1 
D

V
R

 
In

te
gr

al
 

 
B

as
em

en
t 

te
lc

o 
ro

om
 

 

O
th

er
 

1 
In

te
rc

om
 

 
 

S
af

e 
H

av
en

 
1 

P
ow

er
 

A
lt

ro
ni

x 
A

L
60

0U
L

PD
8C

B
 

S
C

B
A

 r
oo

m
 

1 
U

P
S

 
A

PC
 

P
ro

 1
50

0 
S

C
B

A
 r

oo
m

 
4 

B
at

te
ry

 
U

lt
ra

T
ec

h 
U

T
 1

27
0 

S
C

B
A

 r
oo

m
 

FI
R

E
 T

R
A

IN
IN

G
 A

C
A

D
E

M
Y

 
28

00
 S

ou
th

 T
ay

lo
r 

St
re

et
 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
on

/R
em

ar
ks

 

 
EA

C
 

1 
EA

C
 

L
en

el
 

L
N

L
-2

22
0 

M
ec

h 
ro

om
 

1 
P

ow
er

 
L

if
e 

Sa
fe

ty
 

F
PO

 s
er

ie
s 

M
ec

h 
ro

om
 

3 
IO

U
 

L
en

el
 

L
N

L
-1

32
0 

M
ec

h 
ro

om
 

 

In
tr

us
io

n 

2 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
60

 
V

ar
io

us
 

2 
ID

S 
B

os
ch

 
D

74
12

G
 

M
ec

h 
ro

om
 

2 
M

ot
io

n 
B

os
ch

 
IN

S
-A

P
 s

er
ie

s 
V

ar
io

us
 

4 
D

C
 

S
en

tr
ol

 
10

7
6/

8
 

V
ar

io
us

 



20
 

A
G

R
EE

M
E

N
T

 N
O

. 1
9-

21
4-

IT
B

-L
W

 
A

M
E

N
D

M
E

N
T

 N
O

. 

   

C
C

TV
 

1 
C

am
er

a 
A

xi
s 

Q
61

25
 

B
oo

m
 li

ft
 n

ee
de

d.
 

1 
C

am
er

a 
A

xi
s 

Q
60

00
 

 

 
O

th
er

 
1 

P
ow

er
 

A
lt

ro
ni

x 
A

L
60

0U
L

PD
8C

B
 

M
ec

h 
R

oo
m

 
1 

U
P

S
 

A
PC

 
P

ro
 1

50
0 

M
ec

h 
R

oo
m

 
5 

B
at

te
ry

 
U

lt
ra

T
ec

h 
U

T
 1

27
0 

M
ec

h 
R

oo
m

 
FI

R
E

 S
TA

T
IO

N
 10

 
17

91
 N

 Q
ui

nn
 S

t 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

on
/R

em
ar

ks
 

F
ir

e 
A

la
rm

 
Pa

ne
l 

 
1 

 TB
D

 
 TB

D
 

 TB
D

 
 TB

D
 

FO
R

T
 B

A
R

N
A

R
D

 
21

01
 S

ou
th

 P
ol

la
rd

 S
tr

ee
t 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
on

/R
em

ar
ks

 
EA

C
 

1 
EA

C
 

A
nd

ov
er

 
C

X
 9

70
2 

 

  
In

tr
us

io
n 

1 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
60

 
 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

74
12

G
 

 

1 
M

ot
io

n 
B

os
ch

 
IN

S
-A

P
 s

er
ie

s 
 

1 
D

C
 

S
en

tr
ol

 
22

02
 

R
ol

l u
p 

1 
D

C
 

S
en

tr
ol

 
10

7
6/

8
 

F
ro

nt
 d

oo
r 

C
C

T
V

 
1 

C
am

er
a 

P
el

co
 

 
 

 

O
th

er
 

1 
P

ow
er

 
A

lt
ro

ni
x 

A
L

T
V

24
41

75
U

L
 

 

1 
B

at
te

ry
 

P
ow

er
S

on
ic

 
P

S
-1

27
0F

1 
 

1 
U

P
S

 
T

ri
pp

L
it

e 
B

C
P

ro
14

00
 

 

2 
B

at
te

ry
 

U
lt

ra
T

ec
h 

U
T

 1
27

0 
 

FO
R

T
 C

.F
. S

M
IT

H
 

M
ai

n 
H

ou
se

 a
nd

 M
us

eu
m

 
24

11
 2

4th
 S

tr
ee

t 
N

or
th

 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

on
/R

em
ar

ks
 

   
In

tr
us

io
n 

2 
ID

S 
B

os
ch

 
D

41
12

 
G

ar
ag

e 
2 

M
ot

io
n 

B
os

ch
 

IN
S

-A
P

 s
er

ie
s 

G
ar

ag
e 

3 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

42
0A

 
G

ar
ag

e 
2 

D
C

 
S

en
tr

ol
 

22
02

 
G

ar
ag

e 
2 

D
C

 
S

en
tr

ol
 

10
7

6/
8

 
G

ar
ag

e 
1 

G
as

 D
et

 
 

 
B

as
em

en
t 

2 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
55

 
B

as
em

en
t 



21
 

A
G

R
EE

M
EN

T 
N

O
. 1

9-
21

4-
IT

B
- 

L
W

 A
M

E
N

D
M

E
N

T
 N

O
. 

   

 
1 

ID
S 

B
os

ch
 

D
74

12
G

 
B

as
em

en
t 

9 
M

ot
io

n 
B

os
ch

 
IN

S
-A

P
 s

er
ie

s 
B

as
em

en
t 

6 
D

C
 

S
en

tr
ol

 
10

7
6/

8
 

B
as

em
en

t 

O
th

er
 

1 
B

at
te

ry
 

U
lt

ra
T

ec
h 

U
T

 1
27

0 
G

ar
ag

e 
2 

B
at

te
ry

 
U

lt
ra

T
ec

h 
U

T
 1

27
0 

B
as

em
en

t 

 
G

LE
N

C
A

R
LY

N
 L

IB
R

A
R

Y
 

30
0 

S
ou

th
 K

en
si

ng
to

n 
St

re
et

 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

o
n/

R
em

ar
ks

 

  
In

tr
us

io
n 

1 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
55

 
F

ro
nt

 d
oo

rs
 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

81
12

 
B

ac
k 

of
fi

ce
 

2 
M

ot
io

n 
B

os
ch

 
D

S
 S

er
ie

s 
M

ai
n 

li
br

ar
y 

fl
oo

r 
2 

M
ot

io
n 

B
os

ch
 

IN
S

-A
P

 s
er

ie
s 

B
ac

k 
of

fi
ce

 &
 m

ai
n 

li
br

ar
y 

fl
oo

r 
3 

D
C

 
S

en
tr

ol
 

10
7

6/
8

 
F

ro
nt

 d
oo

rs
 &

 r
ea

r 
of

fi
ce

 e
nt

ry
 

O
th

er
 

2 
B

at
te

ry
 

U
lt

ra
T

ec
h 

U
T

 1
27

0 
B

ac
k 

of
fi

ce
 

 
G

LE
N

CA
RL

Y
N

  P
AR

K
 

30
1 

S.
 H

A
R

R
IS

O
N

 S
T

 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

on
/R

em
ar

ks
 

  
O

th
er

 

1 
P

ow
er

 S
up

pl
y 

A
lt

ro
ni

x 
A

L
30

0U
L

P
D

4 
 

1 
C

el
lu

la
r 

N
et

w
or

k 
M

od
ul

e 
(L

te
) 

B
ri

vo
 

B
-O

A
-C

N
M

1-
Z

1 
 

 
1 

O
na

ir
 A

C
S3

00
 IP

 d
oo

r c
on

tr
ol

le
r w

ith
 W

iF
i &

 B
L

E
 

fo
r 

up
 to

 tw
o 

(2
) 

re
ad

er
s.

 R
eq

ui
re

s 
Po

E
 o

r 1
2v

dc
 

L
in

 

 B
ri

vo
 

 B
-A

C
S3

00
-E

 
 

 
2 

R
dr

, R
p4

0,
 M

ul
ti

cl
as

s,
 S

e 
E

, L
f S

td
, H

f S
td

/S
io

/S
eo

s,
 

48
5H

dx
, P

ig
, B

lk
, S

td
-1

, A
/V

 O
ff

, O
sd

p 
V

2,
 O

pt
 

H
ID

 
92

0P
T

PN
E

K
00

0F
C

 
 

 
2 

L
oc

kn
et

ic
s S

ec
ur

it
y 

L
oc

kn
et

ic
s A

lu
m

in
um

 R
E

X
 B

ut
to

 
SC

H
L

A
G

E
 

63
1A

L
 

 

 
1 

18
/4

 S
T

R
 C

M
P/

F
T

6 
H

on
ey

w
el

l 
W

G
-3

11
55

51
2-

 
 

 
1 

22
/6

 S
T

R
 O

A
S

 C
L

2 
H

on
ey

w
el

l C
ab

le
 

W
G

-3
20

65
51

2-
 

 

 
 

2 
S

ec
ur

it
ro

n 
M

ag
na

lo
ck

 C
or

p 
M

68
0E

bd
x-

62
8 

M
68

0E
bd

x-
62

8 
E

co
m

ag
 W

/B
on

d,
D

oo
r A

nd
 R

ex
 

Sa
tin

 A
lu

m
 C

le
ar

 

 S
ar

ge
nt

 
 M

68
0E

B
D

X
-6

28
 

 

 
2 

L
-Z

 B
R

A
C

K
E

T
 F

O
R

 M
A

G
60

0 
M

A
G

L
K

 
W

 B
O

X
 T

E
C

H
 

Z
B

R
A

C
K

60
0 

 

 
1 

B
A

T
T

E
R

Y
, S

L
A

,1
2V

,7
.5

A
H

 
Y

U
A

 
N

P
7.

5-
12

 
 



22
 

A
G

R
EE

M
EN

T 
N

O
. 1

9-
21

4-
IT

B
- 

L
W

 A
M

E
N

D
M

E
N

T
 N

O
. 

  

ST
. 

 

 
1 

C
on

du
it

, c
on

ne
ct

or
s,

 a
nd

 a
cc

es
so

ri
es

 
M

is
c 

N
/A

 
 

 
G

U
L

F 
B

R
A

N
C

H
 N

A
T

U
R

E
 C

E
N

T
E

R
 

36
08

 N
or

th
 M

ili
ta

ry
 R

oa
d 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
o

n/
R
em

ar
ks

 

  
In

tr
us

io
n 

1 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
55

 
F

ro
nt

 d
oo

rs
 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

81
12

 
B

ac
k 

of
fi

ce
 

2 
M

ot
io

n 
B

os
ch

 
D

S
 S

er
ie

s 
M

ai
n 

li
br

ar
y 

fl
oo

r 
2 

M
ot

io
n 

B
os

ch
 

IN
S

-A
P

 s
er

ie
s 

B
ac

k 
of

fi
ce

 &
 m

ai
n 

li
br

ar
y 

fl
oo

r 
3 

D
C

 
S

en
tr

ol
 

10
7

6/
8

 
F

ro
nt

 d
oo

rs
 &

 r
ea

r 
of

fi
ce

 e
nt

ry
 

O
th

er
 

1 
B

at
te

ry
 

U
lt

ra
T

ec
h 

U
T

 1
27

0 
L

ab
 a

re
a 

 
H

A
Y

E
S 

PA
R

K
 

15
16

 N
. L

IN
C

O
L

N
 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
on

/R
em

ar
ks

 

  
O

th
er

 

1 
P

ow
er

 S
up

pl
y 

A
lt

ro
ni

x 
A

L
30

0U
L

P
D

4 
 

1 
C

el
lu

la
r 

N
et

w
or

k 
M

od
ul

e 
(L

te
) 

B
ri

vo
 

B
-O

A
-C

N
M

1-
Z

1 
 

 
1 

O
na

ir
 A

C
S

30
0 

IP
 d

oo
r 

co
nt

ro
lle

r 
w

ith
 W

iF
i &

 B
L

E
 

fo
r 

up
 to

 tw
o 

(2
) 

re
ad

er
s.

 R
eq

ui
re

s 
Po

E
 o

r 
12

vd
c 

L
in

 

 B
ri

vo
 

 B
-A

C
S3

00
-E

 
 

 
2 

R
dr

, R
p4

0,
 M

ul
ti

cl
as

s,
 S

e 
E

, L
f S

td
, H

f S
td

/S
io

/S
eo

s,
 

48
5H

dx
, P

ig
, B

lk
, S

td
-1

, A
/V

 O
ff

, O
sd

p 
V

2,
 O

pt
 

H
ID

 
92

0P
T

PN
E

K
00

0F
C

 
 

 
2 

L
oc

kn
et

ic
s S

ec
ur

it
y 

L
oc

kn
et

ic
s A

lu
m

in
um

 R
E

X
 B

ut
to

 
SC

H
L

A
G

E
 

63
1A

L
 

 

 
1 

18
/4

 S
T

R
 C

M
P/

F
T

6 
H

on
ey

w
el

l 
W

G
-3

11
55

51
2-

 
 

 
1 

22
/6

 S
T

R
 O

A
S

 C
L

2 
H

on
ey

w
el

l C
ab

le
 

W
G

-3
20

65
51

2-
 

 

 
 

2 
Se

cu
ri

tr
on

 M
ag

na
lo

ck
 C

or
p 

M
68

0E
bd

x-
62

8 
M

68
0E

bd
x-

62
8 

E
co

m
ag

 W
/B

on
d,

D
oo

r A
nd

 R
ex

 
Sa

tin
 A

lu
m

 C
le

ar
 

 S
ar

ge
nt

 
 M

68
0E

B
D

X
-6

28
 

 

 
2 

L
-Z

 B
R

A
C

K
E

T
 F

O
R

 M
A

G
60

0 
M

A
G

L
K

 
W

 B
O

X
 T

E
C

H
 

Z
B

R
A

C
K

60
0 

 

 
1 

B
A

T
T

E
R

Y
, S

L
A

,1
2V

,7
.5

A
H

 
Y

U
A

 
N

P
7.

5-
12

 
 

 
1 

C
on

du
it

, c
on

ne
ct

or
s,

 a
nd

 a
cc

es
so

ri
es

 
M

is
c 

N
/A

 
 



23
 

A
G

R
EE

M
EN

T 
N

O
. 1

9-
21

4-
IT

B
- 

L
W

 A
M

E
N

D
M

E
N

T
 N

O
. 

  

Sp
ri

ng
s 

d.
 

 

H
E

A
D

 S
T

A
R

T
 

29
20

 S
 G

L
E

B
E

 R
D

 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

on
/R

em
ar

ks
 

O
th

er
 

1 
T

el
ec

om
 F

ir
e 

A
la

rm
 

TB
D

 
TB

D
 

F
ir

e 
A

la
rm

 L
in

e 
M

on
it

or
in

g 

 
H

IG
H

 V
IE

W
 P

A
R

K
 

42
00

 S
ou

th
 F

ou
r 

M
ile

 R
un

 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

on
/R

em
ar

ks
 

  
O

th
er

 

1 
P

ow
er

 S
up

pl
y 

A
lt

ro
ni

x 
A

L
30

0U
L

P
D

4 
 

1 
C

el
lu

la
r 

N
et

w
or

k 
M

od
ul

e 
(L

te
) 

B
ri

vo
 

B
-O

A
-C

N
M

1-
Z

1 
 

 
1 

O
na

ir
 A

C
S

30
0 

IP
 d

oo
r 

co
nt

ro
lle

r 
w

ith
 W

iF
i &

 B
L

E
 

fo
r 

up
 to

 tw
o 

(2
) 

re
ad

er
s.

 R
eq

ui
re

s 
Po

E
 o

r 
12

vd
c 

L
in

 

 B
ri

vo
 

 B
-A

C
S3

00
-E

 
 

 
2 

R
dr

, R
p4

0,
 M

ul
ti

cl
as

s,
 S

e 
E

, L
f S

td
, H

f S
td

/S
io

/S
eo

s,
 

48
5H

dx
, P

ig
, B

lk
, S

td
-1

, A
/V

 O
ff

, O
sd

p 
V

2,
 O

pt
 

H
ID

 
92

0P
T

PN
E

K
00

0F
C

 
 

 
1 

18
/4

 S
T

R
 C

M
P/

F
T

6 
H

on
ey

w
el

l 
W

G
-3

11
55

51
2-

 
 

 
1 

22
/6

 S
T

R
 O

A
S

 C
L

2 
H

on
ey

w
el

l C
ab

le
 

W
G

-3
20

65
51

2-
 

 

 
1 

B
A

T
T

E
R

Y
, S

L
A

,1
2V

,7
.5

A
H

 
Y

U
A

 
N

P
7.

5-
12

 
 

 
1 

C
on

du
it

, c
on

ne
ct

or
s,

 a
nd

 a
cc

es
so

ri
es

 
M

is
c 

N
/A

 
 

 
H

om
el

es
s 

S
er

vi
ce

s 
C

en
te

r 
20

20
A

 N
 1

4th
 S

tr
ee

t 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

on
/R

em
ar

ks
 

 
EA

C
 

1 
EA

C
 

A
nd

ov
er

 
N

C
 9

94
0 

G
ar

ag
e 

co
m

m
un

ic
at

io
ns

 r
oo

m
 

32
 

IO
U

 
A

nd
ov

er
 

A
C

-1
 

 

4 
P

ow
er

 
A

nd
ov

er
 

A
C

 8
5-

U
 

 

C
C

TV
 

1 
D

V
R

 
P

el
co

 
D

S-
SR

V
 

H
os

te
d 

in
 C

ou
nt

y 
N

O
C

 
24

 
C

am
er

as
 

P
el

co
 

S
ar

ix
 

 

 
K

E
N

M
O

R
E

 M
ID

D
L

E
 

S
C

H
O

O
L

 2
00

 S
 C

ar
lin

 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
R

 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

on
/R

em
ar

ks
 

O
th

er
 

1 
P

ow
er

 S
up

pl
y 

A
lt

ro
ni

x 
A

L
30

0U
L

P
D

4 
 

1 
C

el
lu

la
r 

N
et

w
or

k 
M

od
ul

e 
(L

te
) 

B
ri

vo
 

B
-O

A
-C

N
M

1-
Z

1 
 



24
 

A
G

R
EE

M
E

N
T

 N
O

. 1
9-

21
4-

IT
B

-L
W

 
A

M
E

N
D

M
E

N
T

 N
O

. 

   

 
 

1 
O

na
ir

 A
C

S3
00

 IP
 d

oo
r c

on
tr

ol
le

r w
ith

 W
iF

i &
 B

L
E

 
fo

r 
up

 to
 tw

o 
(2

) 
re

ad
er

s.
 R

eq
ui

re
s 

Po
E

 o
r 1

2v
dc

 
L

in
 

 B
ri

vo
 

 B
-A

C
S3

00
-E

 
 

 
2 

R
dr

, R
p4

0,
 M

ul
ti

cl
as

s,
 S

e 
E

, L
f S

td
, H

f S
td

/S
io

/S
eo

s,
 

48
5H

dx
, P

ig
, B

lk
, S

td
-1

, A
/V

 O
ff

, O
sd

p 
V

2,
 O

pt
 

H
ID

 
92

0P
T

PN
E

K
00

0F
C

 
 

 
2 

L
oc

kn
et

ic
s S

ec
ur

it
y 

L
oc

kn
et

ic
s A

lu
m

in
um

 R
E

X
 B

ut
to

 
SC

H
L

A
G

E
 

63
1A

L
 

 

 
1 

18
/4

 S
T

R
 C

M
P/

F
T

6 
H

on
ey

w
el

l 
W

G
-3

11
55

51
2-

 
 

 
1 

22
/6

 S
T

R
 O

A
S

 C
L

2 
H

on
ey

w
el

l C
ab

le
 

W
G

-3
20

65
51

2-
 

 

 
 

2 
Se

cu
ri

tr
on

 M
ag

na
lo

ck
 C

or
p 

M
68

0E
bd

x-
62

8 
M

68
0E

bd
x-

62
8 

E
co

m
ag

 W
/B

on
d,

D
oo

r A
nd

 R
ex

 
Sa

tin
 A

lu
m

 C
le

ar
 

 S
ar

ge
nt

 
 M

68
0E

B
D

X
-6

28
 

 

 
2 

L
-Z

 B
R

A
C

K
E

T
 F

O
R

 M
A

G
60

0 
M

A
G

L
K

 
W

 B
O

X
 T

E
C

H
 

Z
B

R
A

C
K

60
0 

 

 
1 

B
A

T
T

E
R

Y
, S

L
A

,1
2V

,7
.5

A
H

 
Y

U
A

 
N

P
7.

5-
12

 
 

 
1 

C
on

du
it

, c
on

ne
ct

or
s,

 a
nd

 a
cc

es
so

ri
es

 
M

is
c 

N
/A

 
 

 
L

E
E

 C
O

M
M

U
N

IT
Y

 C
E

N
T

E
R

 
57

22
 L

ee
 H

ig
hw

ay
 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
o

n/
R
em

ar
ks

 

  
In

tr
us

io
n 

1 
S

ir
en

 
A

de
m

co
 

74
7 

L
ow

er
 L

ev
el

 h
al

lw
ay

 
3 

K
ey

pa
d 

B
os

ch
 

D
12

55
 

F
ro

nt
 d

oo
rs

, r
ea

r 
do

or
, m

ai
n 

of
fi

ce
 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

74
12

 
B

as
em

en
t 

el
ec

tr
ic

al
 r

oo
m

 
6 

M
ot

io
n 

B
os

ch
 

D
S

 S
er

ie
s 

V
ar

io
us

 
10

 
D

C
 

S
en

tr
ol

 
10

7
6/

8
 

V
ar

io
us

 
O

th
er

 
2 

B
at

te
ry

 
U

lt
ra

T
ec

h 
U

T
 1

27
0 

B
as

em
en

t 
el

ec
tr

ic
al

 r
oo

m
 

 
L

E
E

 P
U

M
PI

N
G

 S
T

A
T

IO
N

 
24

12
 N

or
th

 W
ak

ef
ie

ld
 C

ou
rt

 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

o
n/

R
em

ar
ks

 
EA

C
 

1 
EA

C
 

A
nd

ov
er

 
C

X
 9

70
2 

 

 

In
tr

us
io

n 

1 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
60

 
 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

74
12

G
 

 

2 
M

ot
io

n 
B

os
ch

 
IN

S
-A

P
 s

er
ie

s 
 

2 
D

C
 

S
en

tr
ol

 
S

R
-1

08
5 

 

C
C

T
V

 
5 

C
am

er
as

 
P

el
co

 
 

 



25
 

A
G

R
EE

M
E

N
T

 N
O

. 1
9-

21
4-

IT
B

-L
W

 
A

M
E

N
D

M
E

N
T

 N
O

. 

   

L
IT

T
L

E
 F

A
L

L
S 

PU
M

PI
N

G
 S

T
A

T
IO

N
 

49
90

 L
itt

le
 F

al
ls

 R
oa

d 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

o
n/

R
em

ar
ks

 
EA

C
 

1 
EA

C
 

A
nd

ov
er

 
C

X
 9

70
2 

 

 In
tr

us
io

n 
1 

K
ey

pa
d 

B
os

ch
 

D
12

60
 

 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

74
12

G
 

 

1 
M

ot
io

n 
B

os
ch

 
IN

S
-A

P
 s

er
ie

s 
 

 
1 

D
C

 
S

en
tr

ol
 

10
7

6/
8

 
 

C
C

T
V

 
1 

C
am

er
a 

P
el

co
 

 
 

 O
th

er
 

1 
P

ow
er

 
A

lt
ro

ni
x 

A
L

T
V

24
17

75
U

L
 

 

1 
U

P
S

 
T

ri
pp

L
it

e 
B

C
P

ro
14

00
 

 

6 
B

at
te

ry
 

U
lt

ra
T

ec
h 

U
T

 1
27

0 
 

 

L
O

N
G

 B
R

A
N

C
H

 N
A

T
U

R
E

 C
E

N
T

E
R

 
62

5 
S

ou
th

 C
ar

li
n 

S
pr

in
gs

 R
oa

d 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

o
n/

R
em

ar
ks

 

  In
tr

us
io

n 

1 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
55

 
 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
 

M
ul

ti
pu

rp
os

e 
ro

om
 c

lo
se

t 
3 

M
ot

io
n 

B
os

ch
 

D
C

 S
er

ie
s 

 

1 
M

ot
io

n 
B

os
ch

 
IN

S
-A

P
 s

er
ie

s 
 

2 
D

C
 

S
en

tr
ol

 
D

7S 4
R 1-

21
08

5 
 

 
L

O
N

G
 B

R
ID

G
E

 A
Q

U
A

T
IC

 C
E

N
T

E
R

 
33

3 
L

on
g 

B
ri

dg
e 

D
ri

ve
 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
o

n/
R
em

ar
ks

 

  EA
C

 

38
 

R
ea

de
rs

 
H

ID
 

 
 

2 
EA

C
 

L
en

el
 

 
 

3 
P

ow
er

 
L

if
e 

Sa
fe

ty
 

F
PO

 s
er

ie
s 

 

18
 

IO
U

 
L

en
el

 
  L

N
L

-1
32

0-
S3

 
 

C
C

T
V

 
6 

C
am

er
as

 
A

xi
s 

P
-s

er
ie

s 
 

D
S 

1 
C

on
tr

ol
 P

an
el

 
D

M
P 

X
R

15
0D

N
L

-G
 

 

 
1 

C
el

l 
D

M
P 

26
3L

T
E

 
 

 
2 

K
ey

pa
d 

D
M

P 
70

60
-W

 
 

 
17

 
C

on
ta

ct
 

N
as

co
m

 
N

11
78

C
T

 
 



26
 

A
G

R
EE

M
E

N
T

 N
O

. 1
9-

21
4-

IT
B

-L
W

 
A

M
E

N
D

M
E

N
T

 N
O

. 

  

 
3 

Z
on

e 
E

xp
an

de
r 

D
M

P 
71

4 
 

 
1 

S
ir

en
 

D
M

P 
33

5 
 

 
1 

S
ir

en
 

E
L

K
 

S
S3

0 
 

 
2 

W
at

er
 S

en
so

r 
D

M
P 

11
15

-W
/4

70
P

B
 

 
 

 
L

U
B

B
E

R
 R

U
N

 C
O

M
M

U
N

IT
Y

 C
E

N
T

E
R

 
30

0 
N

or
th

 P
ar

k 
D

ri
ve

 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

o
n/

R
em

ar
ks

 

 Fi
re

 P
an

el
 

 
1 

 TB
D

 
 TB

D
 

 TB
D

 
 

B
ur

g 
P

an
el

 
1 

TB
D

 
TB

D
 

TB
D

 
 

C
el

lu
la

r 
C

om
m

un
ic

at
or

 
B

ur
g 

Pa
ne

l 

  
1 

  TB
D

 

  TB
D

 

  TB
D

 

 

C
el

lu
la

r 
C

om
m

un
ic

at
or

 
Fi

re
 P

an
el

 

  
1 

  TB
D

 

  TB
D

 

  TB
D

 

 

 
M

A
D

IS
O

N
 C

O
M

M
U

N
IT

Y
 C

E
N

T
E

R
 

38
29

 N
or

th
 S

ta
ff

or
d 

S
tr

ee
t 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
o

n/
R

em
ar

ks
 

  In
tr

us
io

n 

1 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
55

 
P

ar
ki

ng
 lo

t e
nt

ry
 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

74
12

G
 

M
ec

h 
ro

om
 

5 
M

ot
io

n 
B

os
ch

 
D

S
 S

er
ie

s 
 

2 
M

ot
io

n 
B

os
ch

 
IN

S
-A

P
 s

er
ie

s 
 

16
 

D
C

 
S

en
tr

ol
 

10
76

/8
 

 

O
th

er
 

2 
B

at
te

ry
 

U
ni

ve
rs

al
 B

at
te

ry
 

U
B

12
80

 
M

ec
h 

R
oo

m
 

 
 

1 
M

30
58

-P
L

V
E

 
N

et
w

or
k 

C
am

er
a 

 A
xi

s 
 01

17
8-

00
1 

 A
dd

 e
xt

er
io

r 
IP

 C
am

er
a 

vi
ew

in
g 

re
cy

cl
in

g 
B

in
 

 
 

1 
T

91
D

61
 W

al
l M

ou
nt

 
B

ra
ck

et
 

 A
xi

s 
 55

04
-8

21
 

 

 
1 

T
94

T
02

D
 P

en
da

nt
 K

it
 

A
xi

s 
01

46
1-

00
1 

 

 
20

0 
C

on
du

it
 E

M
T

 ½
 in

ch
 

V
ar

io
us

 
½

-E
M

T
 

 

 
 

1 
23

-4
P 

U
N

S
 S

O
L

 C
M

P
 

C
6 

Y
lw

 J
kt

 
 W

in
dy

 C
it

y 
W

ir
e 

 55
66

03
0-

W
R

 
 



27
 

A
G

R
EE

M
E

N
T

 N
O

. 1
9-

21
4-

IT
B

-L
W

 
A

M
E

N
D

M
E

N
T

 N
O

. 

  

 
 

1 
C

on
ne

ct
or

s 
an

d 
ac

ce
ss

or
ie

s 
 

 M
is

c.
 

 

M
IN

O
R

 H
IL

L
 P

U
M

P
IN

G
 S

T
A

T
IO

N
 

36
00

 N
or

th
 P

ow
ha

ta
n 

S
tr

ee
t 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
o

n/
R

em
ar

ks
 

EA
C

 
1 

EA
C

 
A

nd
ov

er
 

C
X

 9
70

2 
 

  In
tr

us
io

n 

1 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
60

 
 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

74
12

G
 

 

1 
M

ot
io

n 
B

os
ch

 
IN

S
-A

P
 s

er
ie

s 
 

10
 

D
C

 
S

en
tr

ol
 

22
02

 
 

3 
D

C
 

S
en

tr
ol

 
10

7
6/

8
 

 

C
C

T
V

 
1 

C
am

er
a 

 
 

 

 O
th

er
 

1 
P

ow
er

 
A

lt
ro

ni
x 

A
L

T
V

24
17

75
 

 

1 
U

P
S

 
A

PC
 

P
ro

 1
50

0 
 

3 
B

at
te

ry
 

U
lt

ra
T

ec
h 

U
T

 1
27

0 
 

P
O

L
IC

E
 D

E
PA

R
T

M
E

N
T

 M
O

B
IL

E
 C

O
M

M
A

N
D

 (
M

ot
or

ol
a)

 
27

01
 S

ou
th

 N
el

so
n 

S
tr

ee
t 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
o

n/
R

em
ar

ks
 

  In
tr

us
io

n 

1 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
55

 
P

ar
ki

ng
 lo

t e
nt

ry
 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

74
12

G
 

M
ec

h 
ro

om
 

5 
M

ot
io

n 
B

os
ch

 
D

S
 S

er
ie

s 
 

2 
M

ot
io

n 
B

os
ch

 
IN

S
-A

P
 s

er
ie

s 
 

16
 

D
C

 
S

en
tr

ol
 

10
76

/8
 

 

O
th

er
 

2 
B

at
te

ry
 

U
ni

ve
rs

al
 B

at
te

ry
 

U
B

12
80

 
M

ec
h 

R
oo

m
 



28
 

A
G

R
EE

M
E

N
T

 N
O

. 1
9-

21
4-

IT
B

-L
W

 
A

M
E

N
D

M
E

N
T

 N
O

. 

    
N

A
U

C
K

 P
A

R
K

 
25

51
 1

9T
H

  S
T

. S
 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
on

/R
em

ar
ks

 

  
O

th
er

 

1 
P

ow
er

 S
up

pl
y 

A
lt

ro
ni

x 
A

L
30

0U
L

P
D

4 
 

1 
C

el
lu

la
r 

N
et

w
or

k 
M

od
ul

e 
(L

te
) 

B
ri

vo
 

B
-O

A
-C

N
M

1-
Z

1 
 

 
1 

O
na

ir
 A

C
S3

00
 IP

 d
oo

r c
on

tr
ol

le
r w

ith
 W

iF
i &

 B
L

E
 

fo
r 

up
 to

 tw
o 

(2
) 

re
ad

er
s.

 R
eq

ui
re

s 
Po

E
 o

r 1
2v

dc
 

L
in

 

 B
ri

vo
 

 B
-A

C
S3

00
-E

 
 

 
2 

R
dr

, R
p4

0,
 M

ul
ti

cl
as

s,
 S

e 
E

, L
f S

td
, H

f S
td

/S
io

/S
eo

s,
 

48
5H

dx
, P

ig
, B

lk
, S

td
-1

, A
/V

 O
ff

, O
sd

p 
V

2,
 O

pt
 

H
ID

 
92

0P
T

PN
E

K
00

0F
C

 
 

 
2 

L
oc

kn
et

ic
s S

ec
ur

it
y 

L
oc

kn
et

ic
s A

lu
m

in
um

 R
E

X
 B

ut
to

 
SC

H
L

A
G

E
 

63
1A

L
 

 

 
1 

18
/4

 S
T

R
 C

M
P/

F
T

6 
H

on
ey

w
el

l 
W

G
-3

11
55

51
2-

 
 

 
1 

22
/6

 S
T

R
 O

A
S

 C
L

2 
H

on
ey

w
el

l C
ab

le
 

W
G

-3
20

65
51

2-
 

 

 
 

2 
Se

cu
ri

tr
on

 M
ag

na
lo

ck
 C

or
p 

M
68

0E
bd

x-
62

8 
M

68
0E

bd
x-

62
8 

E
co

m
ag

 W
/B

on
d,

D
oo

r A
nd

 R
ex

 
Sa

tin
 A

lu
m

 C
le

ar
 

 S
ar

ge
nt

 
 M

68
0E

B
D

X
-6

28
 

 

 
2 

L
-Z

 B
R

A
C

K
E

T
 F

O
R

 M
A

G
60

0 
M

A
G

L
K

 
W

 B
O

X
 T

E
C

H
 

Z
B

R
A

C
K

60
0 

 

 
1 

B
A

T
T

E
R

Y
, S

L
A

,1
2V

,7
.5

A
H

 
Y

U
A

 
N

P
7.

5-
12

 
 

 
1 

C
on

du
it

, c
on

ne
ct

or
s,

 a
nd

 a
cc

es
so

ri
es

 
M

is
c 

N
/A

 
 



29
 

A
G

R
EE

M
E

N
T

 N
O

. 1
9-

21
4-

IT
B

-L
W

 
A

M
E

N
D

M
E

N
T

 N
O

. 

    
PA

R
K

S 
A

N
D

 R
E

C
. B

U
IL

D
IN

G
 

27
00

 S
 T

ay
lo

r 
S

tr
ee

t 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

o
n/

R
em

ar
ks

 
 

4 
P

ir
, R

eq
ue

st
 to

 E
xi

t, 
G

ra
y 

B
os

ch
 

D
S

15
0I

 
 

   

5 

 M
ul

ti
cl

as
s 

R
ea

de
r,

 R
P

40
, W

al
l 

Sw
itc

h,
 H

ID
/A

W
ID

/E
M

41
02

 P
ro

x,
 

SI
O

/S
E

O
S 

+
 L

eg
ac

y,
 E

li
te

 

   H
ID

 

   92
0P

T
N

N
E

K
E

00
0 

 

A
dd

 e
le

ct
ro

ni
c 

ac
ce

ss
 c

on
tr

ol
 to

 fi
v 

co
rr

id
or

, 2
nd

 f
lo

or
 s

ta
ir

w
el

l d
oo

r,
 

12
9 

Pa
rk

 m
ai

nt
en

an
ce

 a
nd

 1
31

 l
an

 
30

0 
C

on
du

it
 E

m
t 1

 in
ch

 
M

is
c.

 
1-

E
M

T
 

 

5 
P

w
r 

T
ra

ns
 H

g 
4W

ir
e 

62
6 

A
D

I 
L

oc
k 

E
xp

re
ss

 
E

T
H

4W
H

45
45

18
62

6 
 

5 
R

ec
es

se
d 

St
ee

l D
oo

r 
C

on
ta

ct
 

H
on

ey
w

el
l I

nt
ru

si
on

 
94

7-
75

T
W

H
 

 

 
3 

D
ua

l R
ea

de
r 

In
te

rf
ac

e 
M

od
ul

e 
L

en
el

 
L

N
L

-1
32

0-
S

3 
 

 
1 

4 
E

le
m

 C
om

p 
C

ab
le

 C
M

P 
Y

lw
 J

kt
 

W
in

dy
 C

it
y 

W
ir

e 
44

61
03

0-
50

0-
W

R
 

 

 
 

1 
L

if
es

af
et

y 
P

ow
er

 F
le

xp
ow

er
 F

po
 

Po
w

er
 S

up
pl

y 
 L

if
e 

Sa
fe

ty
 P

ow
er

 
 FP

O
 1

50
/2

50
-2

C
82

D
8P

E
8M

2 
 

 
1 

E
co

fl
ex

 M
or

ti
se

 L
oc

k,
 P

s,
 F

s,
 R

ex
 

C
or

bi
n 

R
us

sw
in

 
M

L
20

90
6N

SM
62

 
 

 
 

4 
98

/9
9 

Se
ri

es
 E

le
c 

L
ev

er
 T

ri
m

 2
4 

V
dc

 F
s/

Fs
e 

F
ie

ld
 

 V
on

 D
up

ri
n 

 E9
96

L-
06

-R
/V

U
S2

6D
RH

R 
 

 
1 

24
 X

 2
4 

A
cc

es
s 

P
an

el
 

Y
O

 F
IR

E
 

24
X

24
 P

an
el

 
 

 
1 

M
is

c.
 c

on
ne

ct
or

s 
an

d 
fi

tt
in

gs
 

M
is

c.
 

 
 

 
 

1 
Q

17
86

-L
E

 O
/D

R
 4

M
P 

FX
D

 B
L

L
T

 
C

A
M

 
 A

xi
s 

 01
16

2-
00

1 
 

 
1 

23
-4

P
 U

N
S

 S
O

L
 C

M
P

 C
6 

yl
w

 J
kt

 
W

in
dy

 C
it

y 
W

ir
e 

55
66

03
0-

W
R

 
 



30
 

A
G

R
EE

M
E

N
T

 N
O

. 1
9-

21
4-

IT
B

-L
W

 
A

M
E

N
D

M
E

N
T

 N
O

. 

   

PA
R

K
S 

A
N

D
 R

E
C

R
E

A
T

IO
N

 (
R

E
C

Y
C

L
IN

G
 B

IN
S 

C
A

M
E

R
A

) 
27

00
 S

 T
ay

lo
r 

S
tr

ee
t 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
o

n/
R

em
ar

ks
 

 
 

1 
 59

00
-2

94
 M

id
sp

an
 3

0W
 1

Po
rt

 
 A

xi
s 

 T
81

33
 

IN
ST

A
LL

 C
A

M
ER

A
 O

N
 L

IG
H

T 
PO

LE
 L

O
O

K
IN

G
 A

T
 

R
EC

Y
C

LI
N

G
 B

IN
S.

 
1 

55
04

- 
A

xi
s 

T
91

D
61

 
 

1 
01

51
3-

00
1 

P
en

da
nt

 K
it

 
A

xi
s 

T
94

N
01

D
 

 

1 
50

10
-6

71
 P

ol
e 

B
ra

ck
et

 
A

xi
s 

T
95

A
61

 
 

 
1 

55
05

-3
81

 M
ed

ia
 C

on
ve

rt
er

 
C

ab
in

et
 A

 1
20

V
 

 A
xi

s 
 T

98
A

18
-V

E
 

 

 
1 

01
50

0-
00

1 
C

am
er

a 
A

xi
s 

P
37

19
-P

L
E

 
 

 
1 

W
ir

el
es

s 
T

ra
ns

m
it

te
r/

R
ec

ei
ve

r 
K

it 
F

lu
id

M
es

h 
F

M
 P

O
N

T
E

-5
0 

 

 
1 

B
ox

 C
ab

li
ng

 
W

in
dC

it
y 

W
W

C
-5

56
60

30
 

 

 
PO

W
H

A
T

A
N

 S
PR

IN
G

S 
PA

R
K

 
60

20
 W

il
so

n 
B

ou
le

va
rd

 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

o
n/

R
em

ar
ks

 

  In
tr

us
io

n 

1 
D

ur
es

s 
B

ut
to

n 
 

 
 

1 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
60

 
 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

84
12

 
 

2 
M

ot
io

n 
B

os
ch

 
IN

S
-A

P
 s

er
ie

s 
 

3 
D

C
 

S
en

tr
ol

 
10

7
6/

8
 

 

O
th

er
 

2 
B

at
te

ry
 

U
lt

ra
T

ec
h 

U
T

 1
27

0 
 

 
PO

W
H

A
TA

N
 S

PR
IN

G
S 

PA
R

K
 

R
E

ST
R

O
O

M
 

A
C

C
E

SS
 6

02
0 

W
ils

on
 B

ou
le

va
rd

 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

on
/R

em
ar

ks
 

  
O

th
er

 

1 
P

ow
er

 S
up

pl
y 

A
lt

ro
ni

x 
A

L
30

0U
L

P
D

4 
 

1 
C

el
lu

la
r 

N
et

w
or

k 
M

od
ul

e 
(L

te
) 

B
ri

vo
 

B
-O

A
-C

N
M

1-
Z

1 
 

 
1 

O
na

ir
 A

C
S

30
0 

IP
 d

oo
r 

co
nt

ro
ll

er
 w

it
h 

W
iF

i &
 B

L
E

 
fo

r 
up

 to
 tw

o 
(2

) 
re

ad
er

s.
 R

eq
ui

re
s 

Po
E

 o
r 

12
vd

c 
L

in
 

 B
ri

vo
 

 B
-A

C
S3

00
-E

 
 

 
2 

R
dr

, R
p4

0,
 M

ul
ti

cl
as

s,
 S

e 
E

, L
f S

td
, H

f S
td

/S
io

/S
eo

s,
 

48
5H

dx
, P

ig
, B

lk
, S

td
-1

, A
/V

 O
ff

, O
sd

p 
V

2,
 O

pt
 

H
ID

 
92

0P
T

PN
E

K
00

0F
C

 
 



30
 

A
G

R
EE

M
E

N
T

 N
O

. 1
9-

21
4-

IT
B

-L
W

 
A

M
E

N
D

M
E

N
T

 N
O

. 

   

 
1 

18
/4

 S
T

R
 C

M
P/

F
T

6 
H

on
ey

w
el

l 
W

G
-3

11
55

51
2-

 
 

 
1 

22
/6

 S
T

R
 O

A
S

 C
L

2 
H

on
ey

w
el

l C
ab

le
 

W
G

-3
20

65
51

2-
 

 

 
1 

B
A

T
T

E
R

Y
, S

L
A

,1
2V

,7
.5

A
H

 
Y

U
A

 
N

P
7.

5-
12

 
 

 
1 

C
on

du
it

, c
on

ne
ct

or
s,

 a
nd

 a
cc

es
so

ri
es

 
M

is
c 

N
/A

 
 

 
Q

U
IN

C
Y

 P
A

R
K

 
10

21
 N

. Q
ui

nc
y 

S
t. 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
on

/R
em

ar
ks

 

  
O

th
er

 

1 
P

ow
er

 S
up

pl
y 

A
lt

ro
ni

x 
A

L
30

0U
L

P
D

4 
 

1 
C

el
lu

la
r 

N
et

w
or

k 
M

od
ul

e 
(L

te
) 

B
ri

vo
 

B
-O

A
-C

N
M

1-
Z

1 
 

 
1 

O
na

ir
 A

C
S

30
0 

IP
 d

oo
r 

co
nt

ro
lle

r 
w

ith
 W

iF
i &

 B
L

E
 

fo
r 

up
 to

 tw
o 

(2
) 

re
ad

er
s.

 R
eq

ui
re

s 
Po

E
 o

r 
12

vd
c 

L
in

 

 B
ri

vo
 

 B
-A

C
S3

00
-E

 
 

 
2 

R
dr

, R
p4

0,
 M

ul
ti

cl
as

s,
 S

e 
E

, L
f S

td
, H

f S
td

/S
io

/S
eo

s,
 

48
5H

dx
, P

ig
, B

lk
, S

td
-1

, A
/V

 O
ff

, O
sd

p 
V

2,
 O

pt
 

H
ID

 
92

0P
T

PN
E

K
00

0F
C

 
 

 
2 

L
oc

kn
et

ic
s S

ec
ur

it
y 

L
oc

kn
et

ic
s A

lu
m

in
um

 R
E

X
 B

ut
to

 
SC

H
L

A
G

E
 

63
1A

L
 

 

 
1 

18
/4

 S
T

R
 C

M
P/

F
T

6 
H

on
ey

w
el

l 
W

G
-3

11
55

51
2-

 
 

 
1 

22
/6

 S
T

R
 O

A
S

 C
L

2 
H

on
ey

w
el

l C
ab

le
 

W
G

-3
20

65
51

2-
 

 

 
 

2 
Se

cu
ri

tr
on

 M
ag

na
lo

ck
 C

or
p 

M
68

0E
bd

x-
62

8 
M

68
0E

bd
x-

62
8 

E
co

m
ag

 W
/B

on
d,

D
oo

r A
nd

 R
ex

 
Sa

tin
 A

lu
m

 C
le

ar
 

 S
ar

ge
nt

 
 M

68
0E

B
D

X
-6

28
 

 

 
2 

L
-Z

 B
R

A
C

K
E

T
 F

O
R

 M
A

G
60

0 
M

A
G

L
K

 
W

 B
O

X
 T

E
C

H
 

Z
B

R
A

C
K

60
0 

 

 
1 

B
A

T
T

E
R

Y
, S

L
A

,1
2V

,7
.5

A
H

 
Y

U
A

 
N

P
7.

5-
12

 
 

 
1 

C
on

du
it

, c
on

ne
ct

or
s,

 a
nd

 a
cc

es
so

ri
es

 
M

is
c 

N
/A

 
 

 
R

E
SI

D
E

N
T

IA
L

 P
R

O
G

R
A

M
 C

E
N

T
E

R
 

15
54

 C
ol

um
bi

a 
Pi

ke
 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
o

n/
R
em

ar
ks

 

  In
tr

us
io

n 

1 
P

us
h 

to
 E

xi
t 

B
ut

to
n 

 
 

F
ro

nt
 D

es
k 

1 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
60

 
 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

84
12

 
 

20
 

D
C

 
S

en
tr

ol
 

10
7

6/
8

 
 



31
 

A
G

R
EE

M
E

N
T

 N
O

. 1
9-

21
4-

IT
B

-L
W

 
A

M
E

N
D

M
E

N
T

 N
O

. 

   

R
O

C
K

Y
 R

U
N

 P
A

R
K

 
11

09
 N

. B
A

R
T

O
N

 S
T

. 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

on
/R

em
ar

ks
 

  
O

th
er

 

1 
P

ow
er

 S
up

pl
y 

A
lt

ro
ni

x 
A

L
30

0U
L

P
D

4 
 

1 
C

el
lu

la
r 

N
et

w
or

k 
M

od
ul

e 
(L

te
) 

B
ri

vo
 

B
-O

A
-C

N
M

1-
Z

1 
 

 
1 

O
na

ir
 A

C
S3

00
 IP

 d
oo

r c
on

tr
ol

le
r w

ith
 W

iF
i &

 B
L

E
 

fo
r 

up
 to

 tw
o 

(2
) 

re
ad

er
s.

 R
eq

ui
re

s 
Po

E
 o

r 1
2v

dc
 

L
in

 

 B
ri

vo
 

 B
-A

C
S3

00
-E

 
 

 
2 

R
dr

, R
p4

0,
 M

ul
ti

cl
as

s,
 S

e 
E

, L
f S

td
, H

f S
td

/S
io

/S
eo

s,
 

48
5H

dx
, P

ig
, B

lk
, S

td
-1

, A
/V

 O
ff

, O
sd

p 
V

2,
 O

pt
 

H
ID

 
92

0P
T

PN
E

K
00

0F
C

 
 

 
1 

18
/4

 S
T

R
 C

M
P/

F
T

6 
H

on
ey

w
el

l 
W

G
-3

11
55

51
2-

 
 

 
1 

22
/6

 S
T

R
 O

A
S

 C
L

2 
H

on
ey

w
el

l C
ab

le
 

W
G

-3
20

65
51

2-
 

 

 
1 

B
A

T
T

E
R

Y
, S

L
A

,1
2V

,7
.5

A
H

 
Y

U
A

 
N

P
7.

5-
12

 
 

 
1 

C
on

du
it

, c
on

ne
ct

or
s,

 a
nd

 a
cc

es
so

ri
es

 
M

is
c 

N
/A

 
 

 
SE

Q
U

O
IA

 P
L

A
Z

A
 

21
20

 W
as

hi
ng

to
n 

B
lv

d 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

on
/R

em
ar

ks
 

    IP
 C

am
er

as
 

1 
T

94
T

01
D

 P
en

da
nt

 K
it

 
A

xi
s 

55
05

-8
71

 
 

 
1 

M
30

58
-P

L
V

E
 N

et
w

or
k 

C
am

er
a 

12
 M

P
 d

om
e 

w
it

h 
36

0°
 p

an
or

am
ic

 v
ie

w
 

fo
r 

al
l l

ig
ht

 c
on

di
tio

ns
 

 A
xi

s 
 01

17
8-

00
1 

 

 
1 

P3
22

8-
L

V
E

 4
K

 v
an

da
l r

es
is

ta
nt

, o
ut

do
or

 r
ea

dy
, I

P
66

, W
D

R
 -

 F
or

en
si

c 
C

ap
tu

re
 li

gh
tf

in
de

r 
 A

xi
s 

 08
88

-0
01

 
 

 
1 

P3
80

7-
PV

E
 D

om
e 

N
et

w
or

k 
C

am
er

a 
Pa

no
ra

m
ic

 c
am

er
a 

fo
r 

se
am

le
ss

, 
18

0 
co

ve
ra

ge
 

 A
xi

s 
 01

04
8-

00
1 

 

1 
T

91
D

61
 W

al
l M

ou
nt

 B
ra

ck
et

 
A

xi
s 

55
04

-8
21

 
 

1 
23

-4
P

 U
N

S
 S

O
L

 C
M

P
 C

6 
Y

lw
 J

kt
 1

M
 

W
in

dy
 C

it
y 

W
ir

e 
55

66
03

0-
W

R
 

 

1 
H

ig
h 

R
ea

ch
 L

if
t R

en
ta

l 
N

/A
 

N
/A

 
 

L
ab

or
 S

um
m

ar
y 

32
 

P
ro

te
ct

io
n 

O
ne

 L
ab

or
 

 
 

 

 
SE

Q
U

O
IA

 P
L

A
Z

A
 

21
10

 W
as

hi
ng

to
n 

B
lv

d 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

on
/R

em
ar

ks
 

IP
 C

am
er

as
 

2 
T

94
T

01
D

 P
en

da
nt

 K
it

 
A

xi
s 

55
05

-8
71

 
 



32
 

A
G

R
EE

M
E

N
T

 N
O

. 1
9-

21
4-

IT
B

-L
W

 
A

M
E

N
D

M
E

N
T

 N
O

. 

   

 
 

2 
P3

22
8-

L
V

E
 4

K
 v

an
da

l r
es

is
ta

nt
, o

ut
do

or
 r

ea
dy

, I
P

66
, W

D
R

 -
 F

or
en

si
c 

C
ap

tu
re

 li
gh

tf
in

de
r 

 A
xi

s 
 08

88
-0

01
 

 

2 
T

91
D

61
 W

al
l M

ou
nt

 B
ra

ck
et

 
A

xi
s 

55
04

-8
21

 
 

1 
23

-4
P

 U
N

S
 S

O
L

 C
M

P
 C

6 
Y

lw
 J

kt
 1

M
 

W
in

dy
 C

it
y 

W
ir

e 
55

66
03

0-
W

R
 

 

L
ab

or
 S

um
m

ar
y 

24
 

P
ro

te
ct

io
n 

O
ne

 L
ab

or
 

 
 

 

 
SE

Q
U

O
IA

 P
L

A
Z

A
 

21
00

 W
as

hi
ng

to
n 

B
lv

d 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

on
/R

em
ar

ks
 

   IP
 C

am
er

as
 

1 
T

91
D

61
 W

al
l M

ou
nt

 B
ra

ck
et

 
A

nd
ov

er
 

N
C

2 
96

80
 

 

1 
T

94
T

01
D

 P
en

da
nt

 K
it

 
A

xi
s 

55
05

-8
71

 
 

 
1 

P3
80

7-
PV

E
 D

om
e 

N
et

w
or

k 
C

am
er

a 
Pa

no
ra

m
ic

 c
am

er
a 

fo
r 

se
am

le
ss

, 1
80

 c
ov

er
ag

e 
 A

xi
s 

 01
04

8-
00

1 
 

 
1 

M
30

58
-P

L
V

E
 N

et
w

or
k 

C
am

er
a 

12
 M

P
 d

om
e 

w
it

h 
36

0°
 p

an
or

am
ic

 
vi

ew
 f

or
 a

ll
 li

gh
t c

on
di

ti
on

s 
 A

xi
s 

 01
17

8-
00

1 
 

1 
P

32
27

-L
V

E
 D

N
 D

O
M

E
 I

K
10

 O
U

T
 V

F
 3

5-
10

M
M

 B
U

IL
T

-I
N

 I
R

 
A

xi
s 

M
S

F
T

-0
88

6-
00

1 
 

1 
23

-4
P

 U
N

S
 S

O
L

 C
M

P
 C

6 
Y

lw
 J

kt
 1

M
 

W
in

dy
 C

it
y 

W
ir

e 
55

66
03

0-
W

R
 

 

L
ab

or
 S

um
m

ar
y 

40
 

C
am

er
as

 
A

xi
s 

P
-s

er
ie

s 
 

 
SH

IR
L

IN
G

T
O

N
 B

U
S 

ST
A

T
IO

N
 

29
75

 S
ou

th
 Q

ui
nc

y 
St

re
et

 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

o
n/

R
em

ar
ks

 

 EA
C

 

1 
EA

C
 

A
nd

ov
er

 
N

C
2 

96
80

 
Ja

ni
to

r's
 c

lo
se

t 
1 

P
ow

er
 

A
nd

ov
er

 
A

C
 8

5-
U

 
Ja

ni
to

r's
 c

lo
se

t 
4 

IO
U

 
A

nd
ov

er
 

A
C

-1
 

Ja
ni

to
r's

 c
lo

se
t 

 In
tr

us
io

n 
2 

K
ey

pa
d 

B
os

ch
 

D
12

60
 

 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

94
12

G
V

3 
Ja

ni
to

r's
 C

lo
se

t 
4 

D
C

 
S

en
tr

ol
 

10
7

6/
8

 
 

C
C

T
V

 
10

 
C

am
er

as
 

A
xi

s 
P

-s
er

ie
s 

B
oo

m
 l

if
t 

ne
ed

ed
 f

or
 s

om
e 

ca
m

er
as

. 

  O
th

er
 

1 
P

ow
er

 
A

lt
ro

ni
x 

A
L

T
V

24
16

U
L

C
B

X
 

Ja
ni

to
r's

 C
lo

se
t 

1 
U

P
S

 
D

ir
ec

tU
P

S 
yN

o.
1p

 
Ja

ni
to

r's
 C

lo
se

t 

 
1 

 P
ow

er
 

E
le

ct
ri

c 
Se

cu
ri

ty
 

D
ev

ic
es

 
 SP

S-
52

4U
 

 Ja
ni

to
r's

 C
lo

se
t 

3 
E

M
 P

ho
ne

 
T

al
k-

a-
P

ho
ne

 
E

T
P

-4
00

 s
er

ie
s 

 



33
 

A
G

R
EE

M
E

N
T

 N
O

. 1
9-

21
4-

IT
B

-L
W

 
A

M
E

N
D

M
E

N
T

 N
O

. 

   

 
2 

B
at

te
ry

 
U

lt
ra

T
ec

h 
IS

O
90

02
 

Ja
ni

to
r's

 C
lo

se
t 

 
SH

IR
LI

N
G

TO
N

 L
IB

R
A

R
Y/

EM
PL

O
YM

EN
T 

CE
N

TE
R

 
29

75
 S

ou
th

 Q
ui

nc
y 

St
re

et
 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
o

n/
R

em
ar

ks
 

 In
tr

us
io

n 

 
3 

 K
ey

pa
d 

 B
os

ch
 

 D
12

60
 

N
 O

ff
ic

e 
en

tr
an

ce
, W

 O
ff

ic
e 

en
tr

an
ce

, M
ec

h 
en

tr
an

ce
 

3 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
60

 
 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

74
12

 
O

ff
ic

e 
cl

os
et

 
 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

84
12

 
 

 
4 

M
ot

io
n 

B
os

ch
 

IN
S

-A
P

 s
er

ie
s 

60
' m

ot
io

n 
 

4 
M

ot
io

n 
B

os
ch

 
IN

S
-A

P
 s

er
ie

s 
35

' m
ot

io
n 

 
8 

M
ot

io
n 

B
os

ch
 

IN
S

-A
P

 s
er

ie
s 

 

 
7 

D
C

 
S

en
tr

ol
 

10
7

6/
8

 
 

 
4 

D
C

 
S

en
tr

ol
 

10
7

6/
8

 
 

O
th

er
 

2 
B

at
te

ry
 

U
lt

ra
T

ec
h 

U
T

 1
27

0 
S

hi
rl

in
gt

on
 E

m
pl

oy
m

en
t C

en
te

r 
2 

B
at

te
ry

 
U

lt
ra

T
ec

h 
U

T
 1

27
0 

 

 
SH

IR
L

IN
G

T
O

N
 S

A
T

E
L

L
IT

E
 P

A
R

K
IN

G
 

26
29

 S
H

IR
L

IN
G

T
O

N
 R

D
 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
o

n/
R

em
ar

ks
 

 EA
C

 
1 

EA
C

 
A

nd
ov

er
 

N
C

 9
90

0 
 

1 
P

ow
er

 
A

nd
ov

er
 

A
C

 8
5-

U
 

 

5 
IO

U
 

A
nd

ov
er

 
A

C
-1

 
 

C
C

T
V

 
4 

C
am

er
as

 
A

xi
s 

P
-s

er
ie

s 
 

 
S

O
L

ID
 W

A
ST

E
 B

U
R

E
A

U
 /
 T

R
A

F
FI

C
 E

N
G

IN
E

E
R

IN
G

 
43

00
 S

ou
th

 2
8th

 S
tr

ee
t 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
o

n/
R

em
ar

ks
 

 EA
C

 
1 

EA
C

 
L

en
el

 
L

N
L

-2
22

0 
M

ai
nt

en
an

ce
 g

ar
ag

e 
1 

P
ow

er
 

L
if

e 
Sa

fe
ty

 
F

PO
 s

er
ie

s 
M

ai
nt

en
an

ce
 g

ar
ag

e 
5 

IO
U

 
L

en
el

 
L

N
L

-1
32

0 
M

ai
nt

en
an

ce
 g

ar
ag

e 

In
tr

us
io

n 
3 

K
ey

pa
d 

B
os

ch
 

D
12

55
 

 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

74
12

G
 

M
ai

nt
en

an
ce

 g
ar

ag
e 



34
 

A
G

R
EE

M
E

N
T

 N
O

. 1
9-

21
4-

IT
B

-L
W

 
A

M
E

N
D

M
E

N
T

 N
O

. 

   

 
4 

M
ot

io
n 

B
os

ch
 

IN
S

-A
P

 s
er

ie
s 

 

1 
D

C
 

S
en

tr
ol

 
22

02
 

M
ai

nt
en

an
ce

 g
ar

ag
e 

9 
D

C
 

S
en

tr
ol

 
10

7
6/

8
 

 

C
C

TV
 

18
 

C
am

er
as

 
P

el
co

/A
xi

s 
V

ar
io

us
 

B
oo

m
 l

if
t 

ne
ed

ed
 f

or
 s

om
e 

ca
m

er
as

. 
1 

D
V

R
 

P
el

co
 

D
S-

SR
V

 
S

W
B

 w
ei

gh
 s

ta
ti

on
 

O
th

er
 

1 
U

P
S

 
T

ri
pp

L
it

e 
B

C
P

ro
14

00
 

M
ai

nt
en

an
ce

 g
ar

ag
e 

5 
B

at
te

ry
 

U
lt

ra
T

ec
h 

U
T

 1
27

0 
M

ai
nt

en
an

ce
 g

ar
ag

e 
SU

L
L

IV
A

N
 H

O
U

SE
 

31
03

 N
or

th
 9

th
 S

tr
ee

t 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

o
n/

R
em

ar
ks

 

 In
tr

us
io

n 

1 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
55

 
 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

74
12

 
 

3 
M

ot
io

n 
B

os
ch

 
D

C
 S

er
ie

s 
 

2 
D

C
 

S
en

tr
ol

 
10

7
6/

8
 

 

C
C

T
V

 
5 

C
am

er
as

 
A

xi
s 

P
-s

er
ie

s 
 

O
th

er
 

2 
B

at
te

ry
 

U
lt

ra
T

ec
h 

U
T

 1
27

0 
 

 
T

H
O

M
A

S 
B

U
IL

D
IN

G
 

20
20

 N
 1

4th
 S

tr
ee

t 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

on
/R

em
ar

ks
 

  EA
C

 

1 
EA

C
 

A
nd

ov
er

 
N

C
 9

94
0 

 

1 
P

ow
er

 
A

nd
ov

er
 

A
C

 8
5-

U
 

 

7 
IO

U
 

A
nd

ov
er

 
A

C
-1

 
 

1 
EA

C
 

A
nd

ov
er

 
N

C
 9

90
 

 

1 
P

ow
er

 
A

nd
ov

er
 

A
C

 8
5-

U
 

 

In
tr

us
io

n 
 

 
 

 
 

 ID
S 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

94
12

G
V

4 
 

2 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
60

 
 

2 
M

ot
io

n 
S

en
tr

ol
 

10
78

C
N

 
 

5 
D

C
 

B
os

ch
 

D
91

27
T

 
 

C
C

TV
 

3 
C

am
er

as
 

A
xi

s 
P

-s
er

ie
s 

 

5 
C

am
er

as
 

P
el

co
 

S
ar

ix
 

 

O
th

er
 

1 
P

an
ic

 
S

en
tr

ol
 

30
40

-W
 

S
ui

te
 1

03
 



35
 

A
G

R
EE

M
E

N
T

 N
O

. 1
9-

21
4-

IT
B

-L
W

 
A

M
E

N
D

M
E

N
T

 N
O

. 

   

T
R

A
D

E
 C

E
N

T
E

R
 N

O
C

 
27

70
 S

ou
th

 T
ay

lo
r 

St
re

et
 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
o

n/
R

em
ar

ks
 

 EA
C

 
1 

EA
C

 
A

nd
ov

er
 

N
C

2 
96

80
 

 

1 
P

ow
er

 
A

nd
ov

er
 

A
C

 6
5 

 

5 
IO

U
 

A
nd

ov
er

 
A

C
-1

 
 

  In
tr

us
io

n 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
94

12
G

V
3 

 

1 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
60

 
 

1 
M

ot
io

n 
B

os
ch

 
IN

S
-A

P
 s

er
ie

s 
 

1 
D

C
 

S
en

tr
ol

 
22

02
 

 

7 
D

C
 

S
en

tr
ol

 
10

7
6/

8
 

 

   O
th

er
 

1 
In

te
rc

om
 

A
ip

ho
ne

 
JK

-D
V

 
 

1 
In

te
rc

om
 

A
ip

ho
ne

 
JK

W
-I

P 
 

1 
P

ow
er

 
A

ip
ho

ne
 

P
S 

18
20

 
 

1 
P

ow
er

 
A

lt
ro

ni
x 

A
L

60
0U

L
M

 
 

1 
P

ow
er

 
A

lt
ro

ni
x 

M
O

M
5_

S
 

 

1 
P

ow
er

 
A

lt
ro

ni
x 

SP
P3

-C
T

X
 

 

2 
K

ey
pa

ds
 

IE
I 

 
 

4 
B

at
te

ry
 

U
lt

ra
T

ec
h 

U
T

 1
27

0 
 

 
T

R
A

N
SI

T
IO

N
A

L
 L

IV
IN

G
 P

R
O

G
R

A
M

/I
N

D
E

PE
N

D
E

N
C

E
 H

O
U

SE
 

17
23

 N
 F

ai
rf

ax
 D

ri
ve

 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

o
n/

R
em

ar
ks

 

 EA
C

 
1 

EA
C

 
A

nd
ov

er
 

N
C

 9
94

0 
 

1 
P

ow
er

 
A

nd
ov

er
 

A
C

 8
5-

U
 

 

7 
IO

U
 

A
nd

ov
er

 
A

C
-1

 
 

C
C

T
V

 
9 

C
am

er
as

 
A

xi
s 

P
-s

er
ie

s 
 

 
TY

R
O

L 
H

IL
LS

 P
A

R
K

 
51

01
 7

T
H

  R
D

. S
. 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
on

/R
em

ar
ks

 

O
th

er
 

1 
P

ow
er

 S
up

pl
y 

A
lt

ro
ni

x 
A

L
30

0U
L

P
D

4 
 

1 
C

el
lu

la
r 

N
et

w
or

k 
M

od
ul

e 
(L

te
) 

B
ri

vo
 

B
-O

A
-C

N
M

1-
Z

1 
 



36
 

A
G

R
EE

M
E

N
T

 N
O

. 1
9-

21
4-

IT
B

-L
W

 
A

M
E

N
D

M
E

N
T

 N
O

. 

   

 
 

1 
O

na
ir

 A
C

S3
00

 IP
 d

oo
r c

on
tr

ol
le

r w
ith

 W
iF

i &
 B

L
E

 
fo

r 
up

 to
 tw

o 
(2

) 
re

ad
er

s.
 R

eq
ui

re
s 

Po
E

 o
r 1

2v
dc

 
L

in
 

 B
ri

vo
 

 B
-A

C
S3

00
-E

 
 

2 
R

dr
, R

p4
0,

 M
ul

ti
cl

as
s,

 S
e 

E
, L

f S
td

, H
f S

td
/S

io
/S

eo
s,

 
48

5H
dx

, P
ig

, B
lk

, S
td

-1
, A

/V
 O

ff
, O

sd
p 

V
2,

 O
pt

 
H

ID
 

92
0P

T
PN

E
K

00
0F

C
 

 

1 
18

/4
 S

T
R

 C
M

P/
F

T
6 

H
on

ey
w

el
l 

W
G

-3
11

55
51

2-
 

 

1 
22

/6
 S

T
R

 O
A

S
 C

L
2 

H
on

ey
w

el
l C

ab
le

 
W

G
-3

20
65

51
2-

 
 

1 
B

A
T

T
E

R
Y

, S
L

A
,1

2V
,7

.5
A

H
 

Y
U

A
 

N
P

7.
5-

12
 

 

1 
C

on
du

it
, c

on
ne

ct
or

s,
 a

nd
 a

cc
es

so
ri

es
 

M
is

c 
N

/A
 

 

 
V

ir
gi

ni
a 

H
os

pi
ta

l C
en

te
r 

60
1 

S
ou

th
 C

ar
li

n 
S

pr
in

gs
 R

d 
S

ys
te

m
 

Q
ty

 
E

qu
ip

m
en

t T
yp

e 
M

an
uf

ac
tu

re
r 

M
/N

 
Lo

ca
ti

o
n/

R
em

ar
ks

 

 O
th

er
 

1 
T

el
ec

om
 F

ir
e 

A
la

rm
 

TB
D

 
TB

D
 

F
ir

e 
A

la
rm

 L
in

e 
M

on
it

or
in

g 
 

 
 

 
 

 
 

 
 

 

W
A

L
T

E
R

 R
E

E
D

 C
O

M
M

U
N

IT
Y

 C
E

N
T

E
R

 
29

00
 S

ou
th

 2
6th

 S
tr

ee
t 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
on

/R
em

ar
ks

 

  In
tr

us
io

n 

1 
R

el
ay

 M
od

ul
e 

B
os

ch
 

81
29

 
 

2 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
60

 
 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

74
12

G
 

 

4 
P

op
it

 M
od

ul
e 

B
os

ch
 

D
81

28
D

 
 

10
 

M
ot

io
n 

B
os

ch
 

IN
S

-A
P

 s
er

ie
s 

 

32
 

D
C

 
S

en
tr

ol
 

10
7

6/
8

 
 

 O
th

er
 

1 
P

ow
er

 
A

lt
ro

ni
x 

A
L

30
0U

L
M

 
 

1 
P

ow
er

 
A

lt
ro

ni
x 

A
L

60
0U

L
M

 
 

6 
B

at
te

ry
 

U
lt

ra
T

ec
h 

U
T

 1
27

0 
 

5 
B

at
te

ry
 

U
lt

ra
T

ec
h 

U
T

 1
27

0 
 

 
W

A
T

E
R

/S
E

W
E

R
/S

T
R

E
E

T
S

 A
D

M
IN

 B
U

IL
D

IN
G

 /
 W

A
T

E
R

 C
O

N
T

R
O

L
 C

E
N

T
E

R
 /
 S

T
O

R
A

G
E

 F
A

C
IL

IT
Y

 
42

00
 -

 4
25

0 
S

ou
th

 2
8th

 S
tr

ee
t 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
o

n/
R

em
ar

ks
 

EA
C

 
1 

EA
C

 
A

nd
ov

er
 

N
C

 9
94

0 
W

ar
eh

ou
se

 M
ez

z 



37
 

A
G

R
EE

M
E

N
T

 N
O

. 1
9-

21
4-

IT
B

-L
W

 
A

M
E

N
D

M
E

N
T

 N
O

. 

   

 
1 

P
ow

er
 

A
nd

ov
er

 
A

C
 8

5-
U

 
W

ar
eh

ou
se

 M
ez

z 
7 

IO
U

 
A

nd
ov

er
 

A
C

-1
 

W
ar

eh
ou

se
 M

ez
z 

1 
EA

C
 

A
nd

ov
er

 
N

C
 9

90
0 

M
ec

h 
ro

om
 

1 
P

ow
er

 
A

nd
ov

er
 

A
C

 8
5-

U
 

M
ec

h 
ro

om
 

5 
IO

U
 

A
nd

ov
er

 
A

C
-1

 
M

ec
h 

ro
om

/h
al

lw
ay

 d
at

a 
cl

os
et

 

    In
tr

us
io

n 

3 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
60

 
 

2 
ID

S 
B

os
ch

 
D

74
12

G
 

M
ec

h 
ro

om
 

2 
M

ot
io

n 
B

os
ch

 
IN

S
-A

P
 s

er
ie

s 
 

9 
D

C
 

S
en

tr
ol

 
10

7
6/

8
 

 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
74

12
G

 
W

ar
eh

ou
se

 M
ez

z 
 

K
ey

pa
d 

B
os

ch
 

D
12

60
 

 

 
M

ot
io

n 
B

os
ch

 
IN

S
-A

P
 s

er
ie

s 
 

 
D

C
 

S
en

tr
ol

 
20

22
 

 

 
D

C
 

S
en

tr
ol

 
10

7
6/

8
 

 

C
C

T
V

 
49

 
C

am
er

as
 

P
el

co
 

S
ar

ix
 

 

     O
th

er
 

4 
B

at
te

ry
 

U
lt

ra
T

ec
h 

U
T

 1
27

0 
 

1 
P

ow
er

 
A

lt
ro

ni
x 

A
L

40
0U

L
M

 
M

ec
h 

R
oo

m
 

1 
U

P
S

 
A

PC
 

R
S

 1
50

0 
M

ec
h 

R
oo

m
 

5 
B

at
te

ry
 

U
lt

ra
T

ec
h 

U
T

 1
27

0 
M

ec
h 

R
oo

m
 

1 
P

ow
er

 
A

lt
ro

ni
x 

A
L

40
0U

L
M

 
W

ar
eh

ou
se

 M
ez

z 
2 

P
ow

er
 

A
lt

ro
ni

x 
A

L
T

V
24

41
75

U
L

 
W

S
S

 C
on

tr
ol

 
1 

P
ow

er
 

A
lt

ro
ni

x 
M

O
M

5_
S

 
W

ar
eh

ou
se

 M
ez

z 
1 

U
P

S
 

A
PC

 
R

S
 1

50
0 

W
S

S
 C

on
tr

ol
 

1 
U

P
S

 
A

PC
 

R
S

 1
50

0 
W

ar
eh

ou
se

 M
ez

z 
1 

U
P

S
 

T
ri

pp
L

it
e 

O
m

ni
 1

00
0 

L
C

D
 

W
S

S
 C

on
tr

ol
 

7 
B

at
te

ry
 

U
lt

ra
T

ec
h 

U
T

 1
27

0 
W

ar
eh

ou
se

 M
ez

z 
4 

B
at

te
ry

 
U

lt
ra

T
ec

h 
U

T
 1

27
0 

 

W
ES

TO
V

ER
 L

IB
R

A
R

Y
 

16
44

 N
or

th
 M

cK
in

le
y 

S
tr

ee
t 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
o

n/
R

em
ar

ks
 

 EA
C

 
1 

EA
C

 
A

nd
ov

er
 

N
C

 9
90

0 
 

1 
P

ow
er

 
A

nd
ov

er
 

A
C

 8
5-

U
 

 

5 
IO

U
 

A
nd

ov
er

 
A

C
-1

 
 

C
C

T
V

 
4 

C
am

er
as

 
A

xi
s 

P
-s

er
ie

s 
 



38
 

A
G

R
EE

M
E

N
T

 N
O

. 1
9-

21
4-

IT
B

-L
W

 
A

M
E

N
D

M
E

N
T

 N
O

. 

   

  In
tr

us
io

n 

2 
M

oi
st

ur
e 

 
 

M
ec

h 
ro

om
, h

al
lw

ay
 d

at
a 

cl
os

et
 

3 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
60

 
 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

94
12

G
V

2 
M

ec
h 

ro
om

 
16

 
M

ot
io

n 
B

os
ch

 
IN

S
-A

P
 s

er
ie

s 
 

9 
D

C
 

S
en

tr
ol

 
10

7
6/

8
 

 

 O
th

er
 

1 
P

ow
er

 
A

lt
ro

ni
x 

A
L

60
0U

L
M

 
H

al
lw

ay
 d

at
a 

cl
os

et
 

1 
P

ow
er

 
S

ec
ur

it
ro

n 
B

P
S-

24
-1

 
M

ec
h 

R
oo

m
 

6 
B

at
te

ry
 

U
lt

ra
T

ec
h 

U
T

 1
27

0 
M

ec
h 

R
oo

m
 

 
W

O
O

D
M

O
N

T
 C

E
N

T
E

R
 

24
22

 N
or

th
 F

il
lm

or
e 

S
tr

ee
t 

S
ys

te
m

 
Q

ty
 

E
qu

ip
m

en
t T

yp
e 

M
an

uf
ac

tu
re

r 
M

/N
 

Lo
ca

ti
o

n/
R

em
ar

ks
 

   In
tr

us
io

n 

 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
 

M
id

/u
pp

er
 l

ev
el

 
 

M
ot

io
n 

B
os

ch
 

 
M

id
/u

pp
er

 l
ev

el
 

2 
K

ey
pa

d 
B

os
ch

 
D

12
60

 
L

ow
er

 le
ve

l 
1 

ID
S 

B
os

ch
 

D
74

12
G

V
2 

P
ol

ic
e 

re
co

rd
s 

ro
om

, l
ow

er
 le

ve
l 

1 
ID

S 
B

os
ch

 
D

74
12

G
V

2 
M

id
-l

ev
el

 m
ec

h 
ro

om
 

6 
M

ot
io

n 
B

os
ch

 
IN

S
-A

P
 s

er
ie

s 
L

ow
er

 le
ve

l 
 

D
C

 
S

en
tr

ol
 

 
M

id
/u

pp
er

 l
ev

el
 

5 
D

C
 

S
en

tr
ol

 
10

7
6/

8
 

L
ow

er
 le

ve
l 

O
th

er
 

 
2 

 B
at

te
ry

 
 U

lt
ra

T
ec

h 
 U

T
 1

27
0 

1 
m

id
-l

ev
el

 m
ec

h 
ro

om
, o

ne
 lo

w
er

-l
ev

el
 p

ol
ic

e 
fi

le
 

ro
om

 
 

A
cr

on
ym

s:
 

C
C

T
V

 =
 C

lo
se

d 
C

ir
cu

it 
T

el
ev

is
io

n 
E

A
C

 =
 E

le
ct

ro
ni

c 
A

cc
es

s C
on

tr
ol

 
D

C
 =

 D
oo

r C
on

ta
ct

 
ID

S
 =

 I
nt

ru
si

on
 D

et
ec

ti
on

 S
ys

te
m

 
D

V
R

 =
 D

ig
it

al
 V

id
eo

 R
ec

or
de

r 
IO

U
 =

 I
np

ut
/O

ut
pu

t U
ni

t 


	ADPF358.tmp
	NOTICE OF CONTRACT AMENDMENT
	EMPLOYEES NOT TO BENEFIT:




